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1 Automatizacni prostredky HYPEL

Firma HYPEL se zabyva vyrobou automatizacnich prostfedkid od roku 1994.
Od té doby byl vytvofen uceleny sortiment vyrobkd pouzitelnych v Sirokém spektru
aplikaci v oblasti primyslové automatizace, méreni, regulace a fizeni procesu
obecné. Vyrabéné prostfedky je mozno rozdélit do nasledujicich zakladnich skupin:

v Programovatelné logické automaty (PLC)
v" Programovatelné terminaly

v' Kompaktni fidici stanice

v Sitové prostfedky

Spoleénym znakem vSech zastupcu uvedenych skupin kromé sitovych
prostfedku je provedeni ve formé Fidici stanice na bazi mikropocitate schopné jak
samostatného fizeni tak spoluprace s jakoukoliv jinou stanici HYPEL v decentralizo-
vanem fidicim systému. Pfitom vSechny stanice jsou zcela shodné programovatelné
a sitové zcela rovnocenné.

1.1 Zakladni ridici jednotka

Zakladni fidici jednotka je srdcem kazdé stanice a jeji procesorové jadro je u
vSech typtl téméF shodné. Ridici jednotka je osmibitova o vykonu cca 1MIPS. Uziva-
telsky program je ukladan do paméti EEPROM o kapacité 8 nebo 32kB. Pro data je
pouzita bud staticka pamét 32kB nebo pamét NVRAM o kapacité 8 respektive
32KB. U variant s paméti NVRAM jsou data uchovana i pfi vypadku napajeciho
napéti a to po dobu nejméné deseti let. Zakladni provedeni vzdy reprezentuje konfi-
guraci s 8kB programové paméti a 32kB statické paméti pro data. Jiné konfigurace
se specifikuji jako rozSifeni. VSechny stanice Ize dale rozSifit o obvod realného €asu.
Mikropocitac€ je standardné vybaven rozhranim RS-485 a u vétSiny typl muze byt
komunikacni linka provedena jako galvanicky oddélena od napajeciho napéti stani-
ce. Mikropocita€ téZ obsahuje vlastni spinany zdroj, ktery umozriuje praci stanice v
Sirokém rozsahu napajecich napéti od 12 do 30V. Pf¥i poklesu napajeciho napéti
pod cca 11V se chod programu v automatu zastavi a binarni vystupy se pfivedou do
neaktivniho stavu. Proudovy odbér stanice je zavisly na velikosti napajeciho napéti,
typu stanice a okamzitém stavu periferii, zejména binarnich vystupd. V soucasnosti
dodavané stanice obsahuji operacni systém umozniujici tvorbu uzivatelskych
programu v jazyce SIMPLE3, starSi verze prekladacu firmy HYPEL jiz nejsou
podporovany.




Konfigurace

RozSifené modifikace zakladni fidici jednotky se znaCi pfidavnym pismenem
za oznaceni nazvu stanice. Jsou to tato rozsifeni:

M - RozSifena pamét pro program na 32kB
V - Modifikace s paméti dat 8kB NVRAM
N - RozSifena pamét dat na 32kB NVRAM
R - Doplnéni o obvod realného ¢asu

G - Galvanické oddéleni linky RS-485

ANANENENEN

1.1.1 Pamétové konfigurace

U zakladni konfigurace paméti programu je uZzivatelsky vyuzitelnych 7kB, u
rozSifené konfigurace “M” je to 31kB. V zakladni konfiguraci paméti dat je pro
relativné definované proménné k dispozici 4kB pamétového prostoru v rozsSifené
konfiguraci “N” je k dispozici 28kB. Konfigurace N a V jsou dodavany prevazné
spole€né s rozSifenim o realny cas.

1.1.2 Realny Cas

Je-li stanice rozSifena o obvod realného Casu, je mozné v uzivatelském
programu pracovat s proménnymi reprezentujici realné sekundy, minuty, hodiny,
kalendarni dny, mésice, roky a dny v tydnu. Pfitom tento €as bézi i tehdy, je-li
stanice odpojena od napajeciho napéti. Obvod realného Casu je mozny doplnit
pouze k variantam s NVRAM.

1.1.3 Galvanické oddéleni linky RS-485

Tuto modifikaci je vhodné uzit tam, kde je stanice pouzita jako soucast decen-
tralizovaného fidiciho systému, to znamena, Ze je linka ke stanici pfipojena za chodu
pfimo v primyslovém prostiedi. Toto roz§ifeni neni mozné u automatt AnneX a Ally.

Priklad oznaceni: Stanice PPS8MVRG je vybavena paméti programu 32kB,
paméti dat 8kB NVRAM, obvodem realného ¢asu a interface RS-485 je galvanicky
oddélen od napajeciho napéti.
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2 Periferie

Kazda stanice HYPEL je specificka pouzitou sadou periferii, tedy poétem a
typem vstupné/vystupnich bran. U vSech stanic jsou pouZzity vzdy nékteré z celkem
péti zakladnich typu periferii. Jsou to:

v' Binarni vstup

v’ Binarni vystup

v" Analogovy vstup proudovy

v' Analogovy vstup odporovy

v" Analogovy vystup proudovy/napétovy

Déle jsou popsany jednotlivech typy periferii. Pokud se u nékterého typu
jednotky provedeni periferii liSi, je to zdUraznéno v popisu tohoto konkrétniho
modulu.

2.1.1 Binarni vstupy

Jsou u vSech automatl galvanicky oddélené a feSené jako bipolarni (ij. logicka
jednicka je detekovana pfi prichodu proudu mezi vstupni svorkou a spole¢nou
svorkou libovolnym smérem).

vstupni y 4 Zapojeni binarniho vstupu
Ssvorka
6k8 - —
I< vnitini obvody
spolecna 100:1- - - automatu
Svorka SX1 .0 I
Technické udaje
log. 0 na vstupu : napéti X proti SX v rozmezi -2V ... +2V
log. 1 na vstupu : napéti X proti SX mensi nez -10V nebo vétsi nez +10V
maximalni vstup. napéti: 30V, -30V
odbér vstupu : maximalné 2 mA pfi 12V
maximalné 4 mA pfi 24V

pevnost galv. oddéleni : min. 1500V (obvody téhoZ bloku proti jakékoliv jiné svorce)

2.1.2 Binarni vystupy

Jsou tranzistorové (se spoleCnym kolektorem) a galvanicky oddélené. Vystupy
jsou chranény proti pfepolovani

W



Zapojeni binarniho vystupu o
spolec¢na

N\ O SY1 svorka (+)
P ; N

gglttg%&gvody Y1 vystupni svorka

Technické udaje

pracovni napéti (log. 0) : max. 30V ( vypnuty vystup)

ubytek napéti (log. 1) : max. 2V ( sepnuty vystup)

spinany proud: max. 200mA

pevnost galv. oddéleni : min. 1500V (obvody téhoz bloku proti jakékoliv jiné svorce)

2.1.3 Analogoveé vstupy proudoveé

Tyto vstupy maji proudovy rozsah 0-25 mA, nejsou galvanicky oddélené a jsou
pouze unipolarni - proud musi protékat pouze ve sméru do vstupu. Vstupy maji
vyvedeno jen po jedné svorce, druha svorka - zem, je propojena uvnitf pfistroje na
zem napdjeni. Proudové omezeni zacina pracovat zhruba od 30 mA a omezuje
protékajici proud na 40-50 mA. Diky tomu nedojde k poSkozeni vstupu ani pfi kratko-
dobém pfimém pfipojeni napéti 24V.

10 Zapojeni proudového
. , analogového vstupu
vstupni - proudova
svorka ochrana —> .
100Q) Vvnitini obvody
automatu
GND O— ’ >
AL (T OB (bl | snimaci odpor 100 Q prevadi proud 0-25mA
automatu - L.
na napéti 0-2.5V pro zpracovani v automatu
Technické udaje
Rozliseni : 0.01 mA (odpovida jednotkam zobrazovaného Cisla)
Nominalni rozsah : 25.00 mA (zobrazovana hodnota = 2500)
Souctova chyba : 1% rozsahu (tedy z rozsahu 25 mA je to 0.25 mA)
Max. pfepéti na vstupu : -30V a +30V (po dobu maximalné 10 s)
Ubytek napéti na vstupu max 4V (pFi vstupnim proudu 25mA)
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2.1.4 Analogove vstupy odporove trivodi¢oveé (RTD)

Jsou uzplsobeny pro méfeni odporu a Ize je programové nakonfigurovat bud
pro dvouvodicové pfipojeni nebo pro tfivodiCoveé pfipojeni méfeného odporu (tedy s
automatickou kompenzaci odporu pfivodnich vodi¢l). Dale Ize jesté programové
volit rozsah méfeni bud 0...500 Q (s rozliSenim 0.01Q) nebo 0...5kQ (s rozliSenim
0.1Q). Kazdy vstup je téZ mozno programové kalibrovat. Analogové vstupy nejsou
galvanicky oddéleny od napajeni automatu. Toto provedeni analogovych vstupl je
nyni pouzito pouze u PLC A6 a kompaktnich fidicich stanic PP6..

Mozné zpusoby 3-vodi€ového pripojeni méfeného odporu
Rx (Pt100)
Rx
priklad pripojeni odporu (Pt100)
na vstup 1
RT3 RT2 RTA RT3 RT2 RTA
Technické udaje
méfici proud : max. 3 mA pulzni , stfida 1:7, doba pulsu max. 500 ms
interval méfeni : max. 6 s / vdechny kanaly (typicky do 3 s)
ROZSAH 500Q
Rozliseni : 0.01Q (odpovida jednotkam zobrazovaného Cisla)
Nominalni rozsah : 500 O (zobrazovana hodnota = 50000)
Maximalni rozsah : 655.35 Q (zobrazovana hodnota = 65535)
kratkodoba presnost : 0.02% meéficiho rozsahu (plati v rozsahu 20-30 °C)
absolutni odchylka : 0.2% méficiho rozsahu
ROZSAH 5000 Q
Rozliseni : 01 Q (odpovida jednotkam zobrazovaného Cisla)
Nominalni rozsah : 5000 O (zobrazovana hodnota = 50000)
Maximalni rozsah : 6553.5 Q (zobrazovana hodnota = 65535)
kratkodoba prfesnost : 0.05% meéficiho rozsahu (plati v rozsahu 20-30 °C)

absolutni odchylka : 0.5% méficiho rozsahu

ROZSAH 500°C (pfimé méfeni teploty Pt100 na rozsahu 500 Q )

Rozliseni : 01K (odpovida jednotkam zobrazovaného Cisla)
Nominalni rozsah : 773 K (500°C) (zobrazovana hodnota = 7730)

Maximalni rozsah : 2000K (zobrazovana hodnota = 20000)

pfesnost pfevodu R/T : 0.2 K + chyba méfeni odporu na pfislusném rozsahu




2.1.5  Analogoveé vstupy odporove dvouvodicove (RTD)

Jsou uzpusobeny pro méreni odporu 0 az 3000Q2 v dvouvodi¢ovém zapojeni.
UzZivatelsky je mozno volit zdali je méfena hodnota zobrazovana pfimo v ohmech ¢i
v prepoctenych hodnotach teploty pro vybrany typ odporového teploméru. Podporo-
vany jsou teplotni ¢idla Ni1000-5000ppm/K , Ni1000-6180ppm/K a Pt1000-3850pp-
m/K. .

Pripojeni méreného odporu a méreni proudu @
i0
Rx (Ni1000....)
priklad pripojeni odporu
na vstup 10 —
10(A) 10(B) 10(A) 10(B) GND

Technické udaje

Méreni odporu

Rozliseni : 10 (odpovida jednotkam zobrazovaného Cisla)
Nominalni rozsah : 0~3000 © (zobrazovana hodnota = 3000)

Maximalni rozsah : 3090 O (zobrazovana hodnota = 3090)

kratkodoba pfesnost : 0.05% méficiho rozsahu (plati v rozsahu 20-30 °C)
absolutni odchylka : 0.2% méficiho rozsahu

méfici proud : max. 0,8 mA

interval méfeni : max. 1 s/ vSechny kanaly

rychlost pfebéhu : min. 5 Q/s

Méreni teploty Ni1000 (5000ppm/K a 6180ppm/K)

RozliSeni : 01K (odpovida jednotkam zobrazovaného &isla)
Nominalni rozsah : 210~500K
presnost pfevodu R/T : 0.2K

Méreni teploty Pt1000 (3850ppm/K’)
Rozliseni : 0.3K
Nominalni rozsah : 100~2700K (teoreticka hodnota)
pfesnost pfevodu R/T : 0.3K

Méreni proudu
Rozliseni : 0.01mA
Nominalni rozsah : 4~20mA
Pfesnost méfeni : 0.02mA
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2.1.6  Analogoveé vystupy

Analogové vystupy jsou volitelné proudové nebo napétové. Nejsou galvanicky
oddélené, jsou unipolarni zfidlové. Vystup ma vyvedenu jen jednu svorku, druha
svorka - zem, je propojena uvnitf pfistroje na zem nap4gjeni.

Technické udaje

Proudovy vystup

Rozliseni : 0.01 mA (odpovida jednotkam zobrazovaného Cisla)

Nominalni rozsah : 25.00 mA (hodnota vystupu = 2500)

Pfesnost : 2% rozsahu (tedy z rozsahu 25 mA je to 0.5 mA)
Napét'ovy vystup

Rozliseni : 5mVv (odpovida jednotkam zobrazovaného Cisla)

Nominalni rozsah : 125V (hodnota vystupu = 2500)

Pfesnost : 2% rozsahu (tedy z rozsahu 12.5V je to 250 mV)

Min. pracovni napéti : +15V (min. napajeci napéti pro napétovy vystup)

2.1 Komunikacni rozhrani

Komunikacni linka je typu RS485 a ma bud
standardni  zakonCeni ve formé&  konektoru
CANNONSM nebo jsou u nékterych PLC linkové
signaly vyvedeny pfimo na konektorovou svorkovnici.
U vétSiny stanic muze byt linka uaplné galvanicky
oddélena od vSech obvodu automatu (modifikace
"G"). Je-li potfeba provést standardni impedancni
zakonceni linky neni nutné pfipojovat na linku zakon-
covaci odpory, ale je mozno vyuzit odporl vestave-
nych ve stanici. Vlastni zakonCeni se potom provadi
pouhym propojenim k tomu uréenych vnéjSich svorek
stanice respektive SpiCek konektoru CANNON..

Zapojeni konektoru RS485
CANNON9M

Gi%f{%

PROVEDENi "G" IZOLACE 1500V ~

(s galv. oddélenim)
napajeni 3

data

g konvertor DC/DC

konektor
RS485

mikropocitaC

obvod
Y automatu

RS485

optocCleny




3 PLC fady “A”

v ismjmmiwnjwinialn “
GND Y4 Y12 YI0 VB Y§ Y4 W2 “
—
POWER

TRAMSISTOR OUTPUTS

PES A6 Y
'_'r_rp:]'_'l_:

Programovatelné logické automaty fady “A” jsou vyvojové nejstarSi typy
automatd HYPEL. Po urCitych inovacich jsou vyrabény i nyni, i kdyz jsou ve vétSiné
aplikaci plné nahraditelné fadami vyvojové mladsimi.

3.1 Zakladni parametry

VSechny programovatelné logické automaty fady “A” maji shodnou mechani-
ckou konstrukci a liSi se pouze provedenim periferii. Automaty jsou krytovany v
krabicce z ¢erného plastu (Noryl SE), ktera se pfipevnuje k listé¢ DIN 35mm dvéma
uchyty na zadni stén&. Celni rozmér je 165 x 90 mm, hloubka automatu véetné
uchytd na listu je 60 mm. Pfi umistovani automatu je tfeba pocitat s tim, Ze do
konektoru RS485 na levém boku automatu se zasunuje konektor CANNON9 - coz
vyzaduje vali asi 50-60 mm.

svorka 18

ww 06

svorka 36

3.1.1 Svorkovnice

U vSech automatl fady PES-A je osazeno 36 svorek (ve 2 fadach po 18) pro
pripojeni vstupl, vystupl a napajeni. Jsou pouzity svorky typu ARK550 s rozte€i 3.5
mm a s pracovnim napétim max. 125V.

8
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3.1.2 Napajeni automatu

Automaty se napdjeji stejnosmérnym napétim od 12 do 30 V. Pfesna velikost
napéti neni kriticka. Automaty maji vlastni spinany stabilizator, generujici napéti pro
vnitfni obvody automatu. U nékterych typu automatl je i toto napéti indikovano
zvlast LED diodou na panelu. Automaty monitoruji vstupni napéti a jsou schopny
zastavit program a deaktivovat vystupy, pokud velikost vstupniho napajeciho napéti
klesne pod hranici zhruba 10.5 - 11 V. Napajeci svorky jsou na automatech vétSinou
oznacovany jako GND (zem napajeni) a V+ (kladny pdl napajeni). Vzhledem k
tomu, Ze automat je napajen pres spinany stabilizator, je tfeba pocitat s tim, ze pfi
niZzsim napajecim napéti je odbér proudu vyssi a se zvysujicim se napajecim napéti
se snizuje. Odbér proudu zavisi mimo jiné i na typu automatu a rovnéz na stavu, ve
kterém se automat momentalné nachazi. V nasledujici tabulce jsou uvedeny orien-
tacni hodnoty odbéru proudu pro napajeci napéti 12 a 24V obecné pro automaty
fady A.

Odbér Automatt rady A z napajeciho zdroje napajeni 12V | napajeni 24V

typ. max. typ. max.
Zakladni odbér automatl s vypnutymi vystupy bez komunikace 70 100 50 70
Maximalni odbér (automat v nejnepfiznivéjSim stavu) 110 140 90 120
Prirstek odbéru pfi galvanickém oddéleni linky (modifikace “G”) 30 60 20 40
3.1.3 Klimaticka odolnost

Provozni teplota pro spravnou funkci automati je od 0°C do 70°C. Rozsah
provoznich teplot pro garantovanou piresnost analogovych vstupu a vystupl je 0°C
az 50°C. Relativni vihkost by neméla dlouhodobé presahovat 90%. Rozsah sklado-
vacich teplot je -25°C az +70°C, relativni vihkost max. 90%.

3.2 Prehled jednotlivych typtl rady A

V souCasné dobé je vyrabéno Sest typad PLC fady “A”. Prvni tfi uvedené typy
jsou preferované, tedy sériové vyrabéné. TFi typy doplikové se vyrabéji na objed-
navku a jejich podrobny popis neni soucasti této publikace. Typy A3 a A8 se doporu-
Cuji v novych aplikacich nahradit programovatevinym logickym automatem AnneX
nebo AllExt1.

Typ stanice | Digitalni vstupy | Digitalni vystupy | Analogové vstupy | Analogové vystupy
A3 10 x bipolarni 10 x tranzistorovy 2 x 0~20mA 2 x 0~20mA / 0~10V
A6 8 x bipolarni 15 x tranzistorovy 6 x RTD 1 x 0~20mA / 0~10V
A8 16 x bipolarni 15 x tranzistorovy zadné Zadné
A4 10 x bipolarni 8 x releovy 2 x 0~20mA Zadné
A5 4 x bipolarni 2 x tran.+ 2 x relé 6 x RTD Zadné
A7 8 x bipolarni 10 x tranzistorovy Zadné Zadné




3.2.1 Programovatelny logicky automat A3

v 10 binarnich vstupu
v 10 binarnich vystupd e S SSSOSOSSSSONOSSSS —
v 2 analog. vstupy 0~25mA

v’ 2 analog. vystupy 0~25mA

—
POWER ANALDG OUTPUTS QuTPUTS
OUTPUTS BLOCK 2 BLOCK 1

PES A3

NepouZivat do
novych aplikaci oo WE R

V+ GND SX2 X8 X6 SX1 X3 X1
L L1110 | X9 X7 X5] X4] X2 | X0

(i5RoR TRk ReRsRTRoRohoR B2k bshs

R OSSOSO S S S

Zapojeni svorek automatu a popis indikaénich LED diod

HORNI RADA SVOREK DOLNI RADA SVOREK
1 V+ POWER - kladny pdl napajeni 19| V+ POWER - kladny pdl napajeni
2 | V+ | POWER - kladny pdl napajeni 20| V+
3 | GND | POWER - zem napajeni 21| GND | POWER - zem napjjeni
4 | GND | POWER - zem napajeni 22 | GND | POWER - zem napgjeni
5 01 analogovy vystup O1 23 11 analogovy vstup |1
6 00 | analogovy vystup OO0 241 10 analogovy vstup 10
7 | SY2 | spoleCny kolektor vystupl Y5-Y9 25| SX2 | spolecna svorka vstupl X5-X9
8 Y9 emitor vystupu Y9 26| X9 bipolarni vstup X9
9 Y8 emitor vystupu Y8 27| X8 bipolarni vstup X8
10| Y7 emitor vystupu Y7 28| X7 bipolarni vstup X7
11| Y6 | emitor vystupu Y6 29| X6 bipolarni vstup X6
12| Y5 | emitor vystupu Y5 30| X5 bipolarni vstup X5
13| SY1 | spole¢ny kolektor vystupt YO-Y4 31 | SX1 | spole¢na svorka vstupl X0-X4
14| Y4 | emitor vystupu Y4 32| X4 bipolarni vstup X4
15| Y3 emitor vystupu Y3 33] X3 bipolarni vstup X3
16 | Y2 | emitor vystupu Y2 34| X2 bipolarni vstup X2
17| Y1 emitor vystupu Y1 35| X1 bipolarni vstup X1
18| YO | emitor vystupu YO 36 | X0 bipolarni vstup X0
LEVY SLOUPEC DIOD PRAVY SLOUPEC DIOD
PWR indikuje napdjeni automatu 12-24V YO0 indikuje aktivaci vystupu YO
X0 indikuje aktivaci vstupu X0 Y1 indikuje aktivaci vystupu Y1
X1 indikuje aktivaci vstupu X1 Y2 indikuje aktivaci vystupu Y2
X2 indikuje aktivaci vstupu X2 Y3 indikuje aktivaci vystupu Y3
X3 indikuje aktivaci vstupu X3 Y4 indikuje aktivaci vystupu Y4
X4 indikuje aktivaci vstupu X4 Y5 indikuje aktivaci vystupu Y5
X5 indikuje aktivaci vstupu X5 Y6 indikuje aktivaci vystupu Y6
X6 indikuje aktivaci vstupu X6 Y7 indikuje aktivaci vystupu Y7
X7 indikuje aktivaci vstupu X7 Y8 indikuje aktivaci vystupu Y8
X8 indikuje aktivaci vstupu X8 Y9 indikuje aktivaci vystupu Y9
X9 indikuje aktivaci vstupu X9 slepy vystup Y10
+5V indikuje vnitini stab. napajeni +5V LINE aktivita linky pfi sitovém provozu

10



HYPEL 2004

3.2.2

Programovatelny logicky automat A8

v 16 binarnich vstupu

v 15 binarnich vystupl

NepouZivat do
novych aplikaci

LS SOSSROOOOOOOONS

[1]2]3]4]s]e 7 eloltct 1211 1d1eli 14
V+ | SYI Y13 Y11 YO Y7TJY5]Y3] Y1
GND Y14 Y12 Y10 Y8 Y6 Y4 Y2 YO

I
POWER

TRANSISTOR OUTPUTS

PES AS

/ COCSOCSOSOSOSOSOOSSY] N

INPUTS
BLOCK 2

INPUTS
BLOCK 1

8X2 X14 X12 X10 X8 X7 X5 X3 X1

Zapojeni svorek automatu a popis indikaénich LED diod

HORNI RADA SVOREK

DOLNI RADA SVOREK

1 V+ | POWER - kladny pdél napajeni 19| SX2 | spole¢na svorka vstupl X8-X15
2 | GND | POWER - zem napajeni 20 | X15 | bipolarni vstup X15
3 | SY1 | spoleCny kolektor vystupu YO-Y14 |21 | X14 | bipolarni vstup X14
4 | Y14 | emitor vystupu Y14 22| X13 | bipolarni vstup X13
5 | Y13 | emitor vystupu Y13 23| X12 | bipolarni vstup X12
6 | Y12 | emitor vystupu Y12 24| X11 | bipolarni vstup X11
7 | Y11 | emitor vystupu Y11 25| X10 | bipolarni vstup X10
8 | Y10 | emitor vystupu Y10 26| X9 bipolarni vstup X9
9 Y9 | emitor vystupu Y9 27| X8 bipolarni vstup X8
10| Y8 | emitor vystupu Y8 28 | SX1 | spolec¢na svorka vstupl X05-X7
11| Y7 | emitor vystupu Y7 29| X7 | bipolarni vstup X7
12| Y6 | emitor vystupu Y6 30] X6 bipolarni vstup X6
13| Y5 | emitor vystupu Y5 31| X5 bipolarni vstup X5
14| Y4 | emitor vystupu Y4 32| X4 bipolarni vstup X4
15| Y3 emitor vystupu Y3 33| X3 bipolarni vstup X3
16| Y2 emitor vystupu Y2 34| X2 bipolarni vstup X2
17| Y1 emitor vystupu Y1 351 X1 bipolarni vstup X1
18| YO emitor vystupu YO 36| X0 bipolarni vstup X0
LEVY SLOUPEC DIOD PRAVY SLOUPEC DIOD
PWR indikuje napajeni automatu 12-24V Y0 indikuje aktivaci vystupu YO
X0 indikuje aktivaci vstupu X0 Y1 indikuje aktivaci vystupu Y1
X1 indikuje aktivaci vstupu X1 Y2 indikuje aktivaci vystupu Y2
X2 indikuje aktivaci vstupu X2 Y3 indikuje aktivaci vystupu Y3
X3 indikuje aktivaci vstupu X3 Y4 indikuje aktivaci vystupu Y4
X8 indikuje aktivaci vstupu X8 Y5 indikuje aktivaci vystupu Y5
X9 indikuje aktivaci vstupu X9 Y6 indikuje aktivaci vystupu Y6
X10 indikuje aktivaci vstupu X10 Y7 indikuje aktivaci vystupu Y7
X11 indikuje aktivaci vstupu X11 Y8 indikuje aktivaci vystupu Y8
. indikuje slepy vystup Y15 Y9 indikuje aktivaci vystupu Y9
LINE indikuje aktivitu linky Y10 indikuje aktivaci vystupu Y10
+5V indikuje vnitini stab. napajeni +5V Y11 indikuje aktivaci vystupu Y11
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3.2.3 Programovatelny logicky automat A6

V'8 binarnich vstuot [1]2]3]a]s]e]7]e o l1d11[12114l15 161714
Inarnich vstupu v+ I syl vasl v vo ] vz ] vs] va] v1

YO0

\/ 15 binérnich Vy’StUpCI GND Y14 Y12 Y10 Y8 Y6 Y4 Y2 YO Y1
/ ¥ [ mR TRANSISTOR OUTPUT: Y2

v’ 6 analogovych vstupd RTD 0 SISTOR OUTPUTS -
Y4

Y5

v 1 analogovy vystup 0~20mA

PES A6

<
o

ANL INPUTS INPUTS RTD - Pt/Ni/R
ouT BLOCK 2 BLOCK 1 ANALOG INPUTS
-—

0000000006

<|<[=<
© |oo [N

00 X7 X5 SX1 X2 X0 RT4 RT2 RTO

oy
= )
e

— SOOI

Zapojeni svorek automatu a popis indikaénich LED diod

HORNI RADA SVOREK DOLNI RADA SVOREK
1 V+ | POWER - kladny po6l napajeni 19| 00 | analogovy vystup O0
2 | GND | POWER - zem napajeni 20| SX2 | spole¢na svorka vstupl X4-X7
3 | SY1 | spolecny kolektor vystupta YO-Y14 |21 | X7 bipolarni vstup X7
4 | Y14 | emitor vystupu Y14 22| X6 bipolarni vstup X6
5 | Y13 | emitor vystupu Y13 23] X5 bipolarni vstup X5
6 | Y12 | emitor vystupu Y12 24| X4 bipolarni vstup X4
7 | Y11 | emitor vystupu Y11 25| SX1 | spole¢na svorka vstupll X0-X3
8 | Y10 | emitor vystupu Y10 26| X3 bipolarni vstup X3
9 Y9 | emitor vystupu Y9 271 X2 bipolarni vstup X2
10| Y8 | emitor vystupu Y8 28| X1 bipolarni vstup X1
11| Y7 emitor vystupu Y7 29| X0 bipolarni vstup X0
12| Y6 | emitor vystupu Y6 30| RT5 | analogovy vstup 15
13| Y5 | emitor vystupu Y5 31| RT4 | analogovy vstup 14
14| Y4 | emitor vystupu Y4 32| RT3 | analogovy vstup I3
15| Y3 | emitor vystupu Y3 33| RT2 | analogovy vstup 12
16 | Y2 | emitor vystupu Y2 34| RT1 | analogovy vstup I1
17| Y1 | emitor vystupu Y1 35| RTO | analogovy vstup 10
18| YO | emitor vystupu YO 36 | RTA | spole¢na svorka vstupl 10-15
LEVY SLOUPEC DIOD PRAVY SLOUPEC DIOD
PWR indikuje napajeni automatu 12-24V Y0 indikuje aktivaci vystupu YO
X0 indikuje aktivaci vstupu X0 Y1 indikuje aktivaci vystupu Y1
X1 indikuje aktivaci vstupu X1 Y2 indikuje aktivaci vystupu Y2
X2 indikuje aktivaci vstupu X2 Y3 indikuje aktivaci vystupu Y3
X3 indikuje aktivaci vstupu X3 Y4 indikuje aktivaci vystupu Y4
X4 indikuje aktivaci vstupu X4 Y5 indikuje aktivaci vystupu Y5
X5 indikuje aktivaci vstupu X5 Y6 indikuje aktivaci vystupu Y6
X6 indikuje aktivaci vstupu X6 Y7 indikuje aktivaci vystupu Y7
X7 indikuje aktivaci vstupu X7 Y8 indikuje aktivaci vystupu Y8
. indikuje slepy vystupu Y10 Y9 indikuje aktivaci vystupu Y9
LINE indikuje aktivitu linky Y10 indikuje aktivaci vystupu Y10
+5V indikuje vnitfni stab. napajeni +5V Y11 indikuje aktivaci vystupu Y11
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4 PLC stavebnice AnneX

PLC fady AnneX jsou koncipovany jako stavebnice. Vzdy musi byt obsazen
zakladni modul AnneX vybaveny zakladni sadou periferii. Tyto periferie I1ze dale

032009020023002220332222
roz8ifovat expanznimi moduly. Takto je sestava dodavana jako jediny mechanicky
nedélitelny celek. Moznosti rozSifujicich pamétovych konfiguraci a doplnénim o
obvod realného €asu jsou stejné jako u fady “A”. PLC Annex nem(ze mit komuni-
kacni linku RS485 galvanicky oddélenou od napajeni (varianta “G”).

Automat je vestavén v kovovém extrémné odolném celokovovém krytu, ktery
umozriuje velmi pevné a odolné uchyceni na listu DIN35 bez pouziti nastroju.

4.1 Zakladni modul AnneX

Zakladni modul bez expanzi disponuje témito periferiemi

4 15 binarnich vstupu

v 16 binarnich vystupt
4 8 analogovych vstupu
v 2 analogové vystupy

4.1.1 Digitalni vstupy

Provedeni digitalnich vstuptu je mirné odliSné od jiz popsanych digitalnich
vstupl. Ostatni periferie se od jiz popsanych neliSi. Binarni vstupy jsou u automatu

13



AnneX opticky oddélené se spole€nou svorkou (SX) a svorky pro vstupy (X0~X14).
Vstupy jsou bipolarni, maximalni pracovni napéti je 30 V. Aktivita vstupu je indiko-
vana dvoubarevnou LED. Cervena indikace je aktivni tehdy, je-li na vstupu (X)
napéti vySSi nez na spolecné svorce, tedy proud teCe do vstupu. Pfi opacném
zapojeni, tedy tece-li proud ze vstupd, je aktivni indikace zelené barvy.

#A Cervena LED Zapojeni binarniho vstupu

vstupni
svorka X1© 6K8

W <V @
Zelena LED 100n Ny vnitini obvody
— — automatu

spoleéna
gvorka SX10

Technické udaje

log. 0 na vstupu : napéti X proti SX v rozmezi 0V ... +2V
log. 1 na vstupu : napéti X proti SX vétsi nez +10V
proudovy odbér vstupu :  max. 5 mA pfi 12V, 11 mA pfi 24V
pevnost galv. oddéleni :  min. 1500V (proti jakékoli jiné svorce)

4.1.2 Svorkovnice

U automatd AnneX vcetné expanznich modull jsou pouzity konektorové
svorkovnice s rozteCi 5mm. Tyto svorkovnice jsou s klecovymi kontakty. Vyhodou
konektorovych svorkovnic je moznost vymény automatu pfimo v hotové aplikaci bez
nutnosti pracného odpojovani kabelaze.

4.1.3 Mechanickeé parametry

Sitka : 130 mm

Vyska : 125 mm (vCetné pripojenych svorek)
Hloubka : 42 mm (v€etné zamku na listu DIN35)
Hmotnost : 510 ¢

RozteC svorek : 5 mm

Prifez vodice : 2.5 mm?

Kryti : IP55

14
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4.1.4 Zapojeni svorek automatu
DOLNi RADA SVOREK HORNI RADA SVOREK

1 V+ |Kladny pdl napéjeni 25 [0 |analogovy vstup |0
2 GND |Zaporny pdl napajeni 26 11 analogovy vstup I1
3 LB |vstup linky RS485 - vodi¢ B 27 12 analogovy vstup 12
4 LA |vstup linky RS485 - vodi¢ A 28 13 analogovy vstup 13
5 GND [POWER - zem napajeni 29 4  |analogovy vstup 4
6 O0 |analogovy vystup OO0 30 5 |analogovy vstup I5
7 01 |analogovy vystup O1 31 I6 |analogovy vstup 16
8 SY [spolecny kolektor vystupu 32 g analogovy vstup 17
9 YO |emitor vystupu YO 33 SX |spole¢na svorka vstupu
10 Y1 |emitor vystupu Y1 34 X0 |bipolarni vstup X0
11 Y2 |emitor vystupu Y2 35 X1 |bipolarni vstup X1
12 Y3 |emitor vystupu Y3 36 X2 |bipolarni vstup X2
13 Y4 |emitor vystupu Y4 37 X3  |bipolarni vstup X3
14 Y5 |emitor vystupu Y5 38 X4  |bipolarni vstup X4
15 Y6 |emitor vystupu Y6 39 X5 |bipolarni vstup X5
16 Y7 |emitor vystupu Y7 40 X6 |bipolarni vstup X6
17 Y8 |emitor vystupu Y8 41 X7  |bipolarni vstup X7
18 Y9 |emitor vystupu Y9 42 X8 |bipolarni vstup X8
19 Y10 |emitor vystupu Y10 43 X9 |bipolarni vstup X9
20 Y11 |emitor vystupu Y11 44 X10 |bipolarni vstup X10
21 Y12 |emitor vystupu Y12 45 X11 |bipolarni vstup X11
22 Y13 |emitor vystupu Y13 46 X12 |bipolarni vstup X12
23 Y14 |emitor vystupu Y14 47 X13 |bipolarni vstup X13
24 Y15 |emitor vystupu Y15 48 X14 |bipolarni vstup X14

napéti.

Svorky automatu jsou konektorové s rozte€i 5 mm. Stav logickych vstupl a
vystupu je indikovan LED. Aktivita na komunikacni lince RS485 je indikovana Cerve-
nou LED oznacCenou "LINE". Zluta LED oznacena PWR indikuje pfipojeni napajeciho
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Rozsirujici modul AnEXT-01

4 20 binarnich vstupl (2 x 10)

v 20 binarnich vystupl (2 x 10)

Expanzni modul AnEXT-01 je mechanicky
zcela shodny se zakladnim modulem anneX. Tyto
moduly je mozZné sestavovat v jeden kompaktni
celek a wvytvaret tak programovatelné
automaty s vysokym poctem vstupl a vystupu.
Vstupy i vystupy jsou obvodové i parametrovée
totozné s obdobnymi periferiemi jednotky anneX.

logické

4.2.1 Zapojeni svorek modulu anEXT-01
DOLNi RADA SVOREK HORNi RADA SVOREK
1 V+ |Kladny pdl napajeni - vystup 25 GND |Zaporny pdl napajeni-- zem
2 SY1 |[spolecny kolektor vystupu 1 26 SX1 |spolecna svorka vstup( 1
3 YO |emitor vystupu YO 27 X0 |bipolarni vstup X0
4 Y1 |emitor vystupu Y1 28 X1 |bipolarni vstup X1
5 Y2 |emitor vystupu Y2 29 X2  |bipolarni vstup X2
6 Y3 |emitor vystupu Y3 30 X3  |bipolarni vstup X3
7 Y4 |emitor vystupu Y4 31 X4 |bipolarni vstup X4
8 Y5 |emitor vystupu Y5 32 X5 |bipolarni vstup X5
9 Y6 |emitor vystupu Y6 33 X6 |bipolarni vstup X6
10 Y7 |emitor vystupu Y7 34 X7  |bipolarni vstup X7
11 Y8 |emitor vystupu Y8 35 X8 |bipolarni vstup X8
12 Y9 |emitor vystupu Y9 36 X9 |bipolarni vstup X9
13 V+ [Kladny pol napajeni - vystup 37 | GND |Zaporny pdl napéjeni-- zem
14 | SY2 |spolecny kolektor vystupt 2 38 SX2 |spole¢na svorka vstupl 2
15 | Y10 |emitor vystupu Y10 39 X10 |bipolarni vstup X10
16 Y11 |emitor vystupu Y11 40 X11 |bipolarni vstup X11
17 Y12 |emitor vystupu Y12 41 X12 |bipolarni vstup X12
18 | Y13 |[emitor vystupu Y13 42 X13 |bipolarni vstup X13
19 Y14 |emitor vystupu Y14 43 X14 |bipolarni vstup X14
20 Y15 |emitor vystupu Y15 44 X15 |bipolarni vstup X5
21 Y16 |emitor vystupu Y16 45 X16 |bipolarni vstup X6
22 Y17 |emitor vystupu Y17 46 X17 |bipolarni vstup X7
23 Y18 |emitor vystupu Y18 47 X18 |bipolarni vstup X8
24 Y19 |emitor vystupu Y19 48 X19 |bipolarni vstup X9

(o))
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4.3 Rozsirujici modul BIN16.1

4 16 binarnich vstupt (2 x 8)

Expanzni modul BIN 16.1 mechanicky
odpovida poloviné zakladniho modulem
anneX, Ci zakladnimu modulu alleX. Tyto
moduly je mozné sestavovat v jeden
kompaktni celek a vytvaret tak programova-
telné logické automaty s vysokym poctem
binarnich vstupd. Vstupy jsou obvodové i
parametrové totozné s obdobnymi periferiemi
jednotky anneX.

4.3.1 Zapojeni svorek modulu BIN16.1

DOLNi RADA SVOREK HORNi RADA SVOREK
1 V+ |Kladny pdl napajeni - vystup 13 V+  |Kladny pél napajeni - vystup
2 GND (Zaporny pdl napajeni-- zem 14 GND |Zaporny pél napajeni-- zem
3 GND |(Zaporny pdl napajeni-- zem 15 GND |Zaporny pdl napajeni-- zem
4 SX1 |spoleéna svorka vstupl 1 16 SX0 |spole¢na svorka vstupu 0
5 X8 |bipolarni vstup X8 17 X0 |bipolarni vstup X0
6 X9 |bipolarni vstup X9 18 X1 |bipolarni vstup X1
7 X10 |bipolarni vstup X10 19 X2 |bipolarni vstup X2
8 X11 |bipolarni vstup X11 20 X3 |bipolarni vstup X3
9 X12 |bipolarni vstup X12 21 X4  |bipolarni vstup X4
10 X13 |bipolarni vstup X13 22 X5 |bipolarni vstup X5
11 X14 |bipolarni vstup X14 23 X6  |bipolarni vstup X6
12 X15 |bipolarni vstup X15 24 X7  |bipolarni vstup X7
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4.4 RozsSirujici modul BOUT 16.1

4 16 binarnich vystupu (2 x 8)

Expanzni modul BOUT 16.1 mechanicky
odpovida poloviné zakladniho modulem anneX, Ci
zakladnimu modulu alleX. Tyto moduly je mozné
sestavovat v jeden kompaktni celek a vytvaret tak
programovatelné logické automaty s vysokym
poctem binarnich vystupd. Vystupy Y8 az Y15 jsou
obvodové i parametrové totozné s obdobnymi perife-
riemi jednotky anneX. Vystupy Y8 az Y15 jsou v
zapojeni se spole¢nym emitorem.

ZjednodusSené zapojeni binarnich vystupt Y0 az Y7

O YO0 vystupni svorka
_ ¥
%

vnitini obvod spole¢na
automatu 4 T O SY0 seorka (-)

Technické udaje

pracovni napéti : max. 30V ( vypnuty vystup)

Ubytek napéti (log. 1) : max. 200mV ( sepnuty vystup)

spinany proud: max. 600mA

pevnost galv. oddéleni : min. 1500V (obvody bloku proti jakékoliv jiné svorce)

4.4.1 Zapojeni svorek modulu BOUT 16.1

DOLNi RADA SVOREK HORNi RADA SVOREK
1 V+ |Kladny pdl napajeni - vystup 13 V+ |Kladny pol napajeni - vystup
2 GND |Zaporny pdl napajeni-- zem 14 GND |Zaporny pol napajeni-- zem
3 GND (Zaporny pdl napajeni-- zem 15 GND |Zaporny pdl napajeni-- zem
4 SY1 |spolec¢na svorka vstupt 1 16 SY0 |spole¢na svorka vstupt O
5 Y8 |emitor vystupu Y8 17 YO0 |kolektor vystupu YO
6 Y9 |emitor vystupu Y9 18 Y1 |kolektor vystupu Y1
7 Y10 |emitor vystupu Y10 19 Y2 |kolektor vystupu Y2
8 Y11 |emitor vystupu Y11 20 Y3 |kolektor vystupu Y3
9 Y12 |emitor vystupu Y12 21 Y4 |kolektor vystupu Y4
10 Y13 |emitor vystupu Y13 22 Y5 |kolektor vystupu Y5
11 Y14 |emitor vystupu Y14 23 Y6 |kolektor vystupu Y6
12 Y15 |emitor vystupu Y15 24 Y7 |kolektor vystupu Y7
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4.5 Rozsirujici modul ANOUT ext8

v 8 analogovych vystupt 0~20mA/0~10V

Expanzni modul ANOUText8 mecha-
nicky odpovida poloviné zakladniho
modulem anneX, ¢i zakladnimu modulu
alleX. Tyto moduly je mozné sestavovat v
jeden kompaktni celek a vytvaret tak
programovatelné logické automaty s
vysokym poctem analogovych vystupu.
Vystupy jsou parametrové totozné s
obdobnymi periferiemi jednotky anneX. .

4.5.1 Zapojeni svorek modulu ANOUT ext8

DOLNi RADA SVOREK HORNi RADA SVOREK

GND (Zaporny pdl napajeni-- zem 13 GND |Zaporny pél napdjeni-- zem
O0/U |analogovy vystup OO0 napétovy 14 0O4/U |analogovy vystup O4 napétovy
OO0/l |analogovy vystup OO0 proudovy 15 O4/1 |analogovy vystup O4 proudovy
GND |Zaporny pol napajeni-- zem 16 GND |Zaporny pol napajeni-- zem
0O1/U |analogovy vystup O1 napétovy 17 | O5/U |analogovy vystup O5 napétovy
01/l |analogovy vystup O1 proudovy 18 O5/1 |analogovy vystup O5 proudovy
GND (Zaporny pdl napajeni-- zem 19 GND |Zaporny pél napajeni-- zem
02/U |analogovy vystup O2 napétovy 20 0O6/U |analogovy vystup O6 napétovy
02/ |analogovy vystup O2 proudovy 21 06/I |analogovy vystup O6 proudovy
GND |Zaporny pdl napajeni-- zem 22 GND |Zaporny pdl napajeni-- zem
0O3/U |analogovy vystup O3 napétovy 23 | O7/U |analogovy vystup O7 napétovy
O3/l |analogovy vystup O3 proudovy 24 O7/1 |analogovy vystup O7 proudovy

ol2la|le|lo|N|loja|lbwn| =

19



4.6

RozsSirujici modul relEXT-01

4 8 binarnich releovych vystupl

Expanzni modul relEXT-01 je mechani-
cky provedeny jako poloviéni modul zakladni
fady anneX. Tyto moduly je mozné sestavovat
v jeden kompaktni celek s moduly Annex nebo
Allex a vytvaret tak programovatelné logické
automaty s vysokym poctem releovych
vystupda.

Zakladni modifikace modulu obsahuje 8
mechanickych relé se spinacimi kontakty.
Kontakty vSech relé jsou vyvedeny zcela
samostatné. Zakladni parametry vystupnich
relé jsou:

maximalni vystup. napéti: 300VAC
100vVDC

maximalni vystup. proud: 8A AC
1A DC

Je dodavana téz varianta s polovodi¢ovymi vystupnimi relé. V tomto pfipadé

jsou vysledné parametry nasleduijici.

maximalni vystup. napéti: 30VDC

maximalni vystup. proud:

5A DC (Spickové 50A)

4.6.1 Zapojeni svorek modulu relEXT-01
DOLNi RADA SVOREK HORNi RADA SVOREK

1 NC |Nezapojeno 13 V+  |Kladny pdl napajeni

2 NC |Nezapojeno 14 V+  |Kladny pdl napajeni

3 NC |Nezapojeno 15 GND |Zaporny pél napajeni-- zem

4 NC |Nezapojeno 16 GND |Zaporny pdl napajeni-- zem

5 YOH (Kontakt vystupniho relé YO (H) 17 Y4L |Kontakt vystupniho relé Y4 (L)
6 YOL |Kontakt vystupniho relé YO (L) 18 Y4H |Kontakt vystupniho relé Y4 (H)
7 Y1H [Kontakt vystupniho relé Y1 (H) 19 YS5L |Kontakt vystupniho relé Y5 (L)
8 Y1L |Kontakt vystupniho relé Y1 (L) 20 Y5H |Kontakt vystupniho relé Y5 (H)
9 Y2H |(Kontakt vystupniho relé Y2 (H) 21 Y6L |Kontakt vystupniho relé Y6 (L)
10 | Y2L [Kontakt vystupniho relé Y2 (L) 22 Y6H |Kontakt vystupniho relé Y6 (H)
11 Y3H (Kontakt vystupniho relé Y3 (H) 23 Y7L |Kontakt vystupniho relé Y7 (L)
12 | Y3L [Kontakt vystupniho relé Y3 (L) 24 Y7H |Kontakt vystupniho relé Y7 (H)
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4.7 Konfigurace s expanznimi moduly

Programovatelny logicky automat AnneX je dodavan jako kompaktni celek v
konfiguracich s expanznimi moduly AnExt-01, BIN16.1, BOUT16.1, relEXT-01 a
BOUT16.1. Vysledna konfigurace je omezena pouze celkovou velikosti kompeletu
do 2x120 svorek. NejCastéji jsou dodavany tyto konfigurace.

konfigurace binarni binarni analogové analogové
vstupy vystupy vstupy vystupy
annexT1 35 36 8 2
annexT2 55 56 8 2
annexT3 75 76 8 2
annexT4 95 96 8 2

Dale je uvedeno Cislovani binarnich vstupl a vystupl celé konfigurace vzhle-
dem ke znaceni periferii jednotlivych expanznich moduld.

Oznaceni 1. expanze 2. expanze 3. expanze 4. expanze
X0 X16 X40 X64 X88
X1 X17 X41 X65 X89
X2 X18 X42 X66 X90
X3 X19 X43 X67 X91
X4 X20 X44 X68 X92
X5 X21 X45 X69 X93
X6 X22 X46 X70 X94
X7 X23 X47 X71 X95
X8 X24 X48 X72 X96
X9 X25 X49 X73 X97
X10 X26 X50 X74 X98
X11 X27 X51 X75 X99
X12 X28 X52 X76 X100
X13 X29 X53 X77 X101
X14 X30 X54 X78 X102
X15 X31 X55 X79 X103
X16 X32 X56 X80 X104
X17 X33 X57 X81 X105
X18 X34 X58 X82 X106
X19 X35 X59 X83 X107
Y0 Y16 Y40 Y64 Y88
Y1 Y17 Y41 Y65 Y89
Y2 Y18 Y42 Y66 Y90
Y3 Y19 Y43 Y67 Yol
Y4 Y20 Y44 Y68 Y92
Y5 Y21 Y45 Y69 Y93
Y6 Y22 Y46 Y70 Y94
Y7 Y23 Y47 Y71 Y95
Y8 Y24 Y48 Y72 Y96
Y9 Y25 Y49 Y73 Y97
Y10 Y26 Y50 Y74 Y98
Y11 Y27 Y51 Y75 Y99
Y12 Y28 Y52 Y76 Y100
Y13 Y29 Y53 Y77 Y101
Y14 Y30 Y54 Y78 Y102
Y15 Y31 Y55 Y79 Y103
Y16 Y32 Y56 Y80 Y104
Y17 Y33 Y57 Y81 Y105
Y18 Y34 Y58 Y82 Y106
Y19 Y35 Y59 Y83 Y107
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5 Decentaralizované periferie

Do sité PLC HYPEL je mozné
zapojit téZ moduly decentralizovanych
periferii. Moduly této rodiny se chovaji
v siti stejné jako PLC a nastavovani
jejich  zakladnich  komunikacnich
parametrd (adresy stanice a komuni-
kacni rychlosti) se provadi stejnymi
nastroji jako u PLC. Do modult neni
mozné zavadét uzivatelsky program.
Na periferie jimiz je modul vybaven se
pfistupuje z libovolného PLC v siti
pomoci adresnych zprav podporova-
nych jazykem SIMPLES.

5.1

Decentralizovany modul relEXT-DP

v 8 binarnich releovych vystupl

Decentralizovany modul relEXT-DP je vlastné decentralizovanou variantou
modulu relEXT-01. Je mechanicky zcela shodny s uvedenym expanznim modulem
a i elektrické parametry vystupUl jsou zcela shodné. Zapojeni svorek se liSi pouze ve
svorkach pro pfipojeni komunikacni linky RS485. Komunikacni linka modulu muze
byt volitelné vybavena galvanickym oddélenim (modifikace G). Na svorkach modulu je
vyvedeno téz napajeci napéti komunikacniho rozhrani pro ucely pfipojeni standardnich
zakoncCovacich odporQ linky. Napéti na této svorce je ochranéno proti zkratu a v pfipadé
varianty “G” je samozfejmé galvanicky oddéleno od napajeciho zdroje. Z hlediska sité PLC

hypel jsou binarni releové vystupy mapovany do oblasti proménnych YO az Y7.

5.1.1 Zapojeni svorek modulu relEXT-DP
DOLNi RADA SVOREK HORNi RADA SVOREK

1 V+ [Kladny pol napajeni RS485 13 V+  |Kladny pdl napajeni

2 B |Komunikacni linka B RS485 14 V+  |Kladny pdl napajeni

3 A [Komunikaéni linka A RS485 15 GND |Zaporny pél napajeni-- zem

4 SH | Shield - Nulovy vodi¢ RS485 16 GND |Zaporny pdl napajeni-- zem

5 YOH (Kontakt vystupniho relé YO (H) 17 Y4L |Kontakt vystupniho relé Y4 (L)
6 YOL |Kontakt vystupniho relé YO (L) 18 Y4H |Kontakt vystupniho relé Y4 (H)
7 Y1H [Kontakt vystupniho relé Y1 (H) 19 YS5L |Kontakt vystupniho relé Y5 (L)
8 Y1L |Kontakt vystupniho relé Y1 (L) 20 Y5H |Kontakt vystupniho relé Y5 (H)
9 Y2H |(Kontakt vystupniho relé Y2 (H) 21 Y6L |Kontakt vystupniho relé Y6 (L)
10 | Y2L [Kontakt vystupniho relé Y2 (L) 22 Y6H |Kontakt vystupniho relé Y6 (H)
11 Y3H (Kontakt vystupniho relé Y3 (H) 23 Y7L |Kontakt vystupniho relé Y7 (L)
12 | Y3L [Kontakt vystupniho relé Y3 (L) 24 Y7H |Kontakt vystupniho relé Y7 (H)

N
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5.2 Decentralizovany modul AlleX-DP

v

Tento modul je mechanicky i
elektricky zcela shodny se zakladnim
modulem PLC AlleX. Zcela shodné je i
sitové pfipojeni. Do modulu vSak

nelze zavést

jazyce Simple3 ani neni mozné modul
expandovat dal§imi perifernimi moduly
tak, jak je to obvyklé u plného PLC

AlleX.

uzivatelsky program v

8 analogovych vstupt 0~20mA

5.2.1 Zapojeni svorek modulu

DOLNi RADA SVOREK HORNi RADA SVOREK
1 LB vstup linky RS485 - vodi¢ B 13 10 analogovy vstup 10
2 LA vstup linky RS485 - vodi¢ A 14 11 analogovy vstup |1
3 SHIELD |nulovy vodi¢ linky RS485 15 12 analogovy vstup 12
4 |R_DOWN [vystup pulldown rezistoru linky 16 13 analogovy vstup 13
5 LB vstup linky RS485 - vodi¢ B 17 14 analogovy vstup 14
6 LA vstup linky RS485 - vodi¢ A 18 I5 |analogovy vstup 15
7 R_UP |vystup pullup rezistoru linky 19 16 analogovy vstup 16
8 LB vstup linky RS485 - vodi¢ B 20 17 analogovy vstup 17
9 R120 |Vyvod zakon&ovaciho rezistoru 120R | 21 GND |Zaporny pél napajeni
10 GND |Zaporny pol napajeni 22 GND |Zaporny pél napajeni
11 GND |Zaporny pol napajeni 23 GND |Zaporny pdl napajeni
12 V+ Kladny pél napajeni 24 GND |Zaporny pdl napajeni
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5.3 Decentralizovany modul RETIT-DP

v' 6 analogovych vstupll RTD 0~3000Q2 (4~20mA)

Tento modul je mechanicky zcela shodny
se modulem AlleX-DP a ma s nim i shodné
zapojenou linkovou ¢ast (svorky 1 az 12) . Zcela
shodné je i sitové pfipojeni. Do modulu nelze
zavest uzivatelsky program v jazyce Simple3
ani neni mozné modul expandovat dalSimi
perifernimi  moduly. Modul disponuje Sesti
analogovymi vstupy pro méfeni odporu v
dvouvodiCovém zapojeni. V proménnych 10 az
I5 je zobrazovana hodnota odporu pfimo v
ohmech nebo je pfepoltena na teplotu dle
pfislusného pouzitého teplotniho odporového
cidla. Hodnota méfené teploty je zobrazovana v
desetinach Kelvina. Typ Cidla se voli programo-
vé. Podporovana jsou cCidla Pt1000, Ni1000-
5000ppm/K a Ni1000-6180ppm/K. Vstupy

modulu je mozné provozovat jako proudoveé 4~20mA (propojené obé svorky analo-
gového vstupu - proud proti zemi napdjeni). Analogové vstupy mohou byt volitelné
galvanicky oddélené od napajeciho zdroje i komunikacni linky, v tomto pfipadé nelze
provozovat vstupy jako proudové. Presnost méfeni odporu je +/-1, teploty

0.2K(Ni1000) a 0.5K(Pt1000).

5.3.1 Zapojeni svorek modulu RETIT-DP

DOLNi RADA SVOREK HORNi RADA SVOREK
1 LB vstup linky RS485 - vodi¢ B 13 o Anal . ustup 10
2 LA |vstup linky RS485 - vodic A 14 nalogovy vsiup
3 | SHIELD [nulovy vodi¢ linky RS485 15 .
- - - 1 Analogovy vstup 11
4 |R_DOWN |vystup pulldown rezistoru linky 16
5 LB vstup linky RS485 - vodi¢ B 17 .
. — 12 Analogovy vstup 12
6 LA vstup linky RS485 - vodi¢ A 18
7 R_UP |vystup pullup rezistoru linky 19 i
. — 13 Analogovy vstup I3
8 LB vstup linky RS485 - vodi¢ B 20
9 R120 |Vyvod zakon&ovaciho rezistoru 120R | 21 .
- — —— 14 Analogovy vstup 14
10 GND |Zaporny pol napajeni 22
11 GND (Zaporny pdl napajeni 23 i
— —— 15 Analogovy vstup 15
12 V+ Kladny pél napajeni 24

24




HYPEL 2004

PLC stavebnice AlleX

PLC fady AlleX jsou vhodné pfede-
v8im jako decentralizovana stanice rozsa-
hlejSich systémi s méfenim analogovych
veli¢in. Tento automat ma pouze osm analo-
govych vstupl 0~20mA, a proto neni mozné
jeho pouziti k samostatnému fizeni. Je vSak
mozné periferie expandovat obdobnym
zpusobem jako u systému AnneX. Takto je
sestava opét dodavana jako jediny mechani-
cky nedélitelny celek. Oproti systému AnneX
je PLC Allex mozno doplnit o galvanicky
oddélenou linku RS485.

6.1.1 Mechanické parametry
Sitka 65 mm
Vyska 125 mm
Hloubka 42 mm
Hmotnost 3059
Rozte€ svorek 5 mm
Prirez vodice 2.5 mm?
Kryti IP55

6.1.2 Zapojeni svorek automatu
DOLNi RADA SVOREK HORNi RADA SVOREK
1 LB vstup linky RS485 - vodi¢ B 13 10 analogovy vstup 10
2 LA vstup linky RS485 - vodi¢ A 14 1 analogovy vstup I1
3 SHIELD |nulovy vodi¢ linky RS485 15 12 analogovy vstup 12
4 |R_DOWN [vystup pulldown rezistoru linky 16 13 analogovy vstup 13
5 LB vstup linky RS485 - vodi¢ B 17 14 analogovy vstup 14
6 LA vstup linky RS485 - vodi¢ A 18 15 |analogovy vstup 15
7 R_UP |vystup pullup rezistoru linky 19 16  [analogovy vstup 16
8 LB vstup linky RS485 - vodi¢ B 20 17 analogovy vstup 17
9 R120 |Vyvod zakon&ovaciho rezistoru 120R | 21 GND |Zaporny pdl napajeni
10 GND |Zéaporny pdl napajeni 22 GND |Zaporny pdl napajeni
11 GND |Zaporny pdl napajeni 23 GND |Zaporny pdl napajeni
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|12 | v+

6.1.3

IKIadny pol napajeni | 24 | GND |Zéporny pol napajeni

Konfigurace s expanznimi moduly

Programovatelny logicky automat AlleX je dodavan jako kompaktni celek v
konfiguracich s expanznimi moduly AnExt-01, BIN16.1, BOUT16.1, relEXT-01 a
ANOUText1. Vysledna konfigurace je omezena pouze celkovou velikosti kompeletu

do 2x120 svorek. Nej¢astéji jsou dodavany tyto konfigurace.

konfigurace binarni binarni analogové
vstupy vystupy vstupy
AllexT1 20 20 8
AllexT2 40 40 8
AllexT3 60 60 8
AllexT4 80 80 8

Dale je uvedeno Cislovani binarnich vstupl a vystupl celé konfigurace vzhle-

dem ke znaceni periferii jednotlivych expanznich moduld.

Oznaceni 1. expanze 2. expanze 3. expanze 4. expanze
X0 X0 X24 X48 X72
X1 X1 X25 X49 X73
X2 X2 X26 X50 X74
X3 X3 X27 X51 X75
X4 X4 X28 X52 X76
X5 X5 X29 X53 X77
X6 X6 X30 X54 X78
X7 X7 X31 X55 X79
X8 X8 X32 X56 X80
X9 X9 X33 X57 X81
X10 X10 X34 X58 X82
X11 X11 X35 X59 X83
X12 X12 X36 X60 X84
X13 X13 X37 X61 X85
X14 X14 X38 X62 X86
X15 X15 X39 X63 X87
X16 X16 X40 X64 X88
X17 X17 X41 X65 X89
X18 X18 X42 X66 X90
X19 X19 X43 X67 X91
Y0 Y0 Y24 Y48 Y72
Y1 Y1 Y25 Y49 Y73
Y2 Y2 Y26 Y50 Y74
Y3 Y3 Y27 Y51 Y75
Y4 Y4 Y28 Y52 Y76
Y5 Y5 Y29 Y53 Y77
Y6 Y6 Y30 Y54 Y78
Y7 Y7 Y31 Y55 Y79
Y3 Y38 Y32 Y56 Y80
Y9 Y9 Y33 Y57 Y81
Y10 Y10 Y34 Y58 Y82
Y11 Y11 Y35 Y59 Y83
Y12 Y12 Y36 Y60 Y84
Y13 Y13 Y37 Y61 Y85
Y14 Y14 Y38 Y62 Y86
Y15 Y15 Y39 Y63 Y87
Y16 Y16 Y40 Y64 Y88
Y17 Y17 Y41 Y65 Y89
Y18 Y18 Y42 Y66 Y90
Y19 Y19 Y43 Y67 Y91
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7

PLC allY

PLC aLLY je nejmensSi a
nejjednodussi z programovatelnych
logickych automatd HYPEL. Tento
automat je pouze velmi chudé vybaven
periferiemi, proto je pfedur€en k pouZiti
v malych fidicich aplikacich. Neni
mozné jej expandovat o Zadné dalSi
pfidavné periferni moduly. Linka
RS485 nemlze byt galvanicky
oddélena od napajeni, a proto neni
PLC aLLY vhodny ani do zaclenéni do
rozsahlejSich decentralizovanych
fidicich systémd.

v 15 binarnich vstupt
v 16 binarnich vystupl

7.1.1 Mechanické parametry
Sitka 65 mm
Vyska 125 mm
Hloubka 42 mm
Hmotnost 290 g
RozteC svorek 5 mm
Prarez vodice 2.5 mm?
Kryti IP55

7.1.2 Digitalni vstupy

Provedeni digitalnich vstupl je mirné odliSné od jiz popsanych digitalnich
vstupll i od provedeni binarnich vstupt PLC AnneX. Binarni vstupy jsou u automatu
aLLY opticky oddélené se spolecnou svorkou (SX) a svorky pro vstupy (X). Vstupy-
sou unipolarni, maximalni pracovni napéti je 30 V. Aktivita vstupu je indikovana
Cervenou LED. .

vstupni
svorka

spolec¢na
Svorka

rvena LED

AA Ce
x1 o——pp}

6k8

Zapojeni binarniho vstupu

_ _
100n !§ vnitfni obvody
— — automatu

SX1 0O
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log. 0 na vstupu :
log. 1 na vstupu :

proudovy odbér vstupu :
pevnost galv. oddéleni :

Technické udaje

napéti X proti SX v rozmezi 0V ... +2V
napéti X proti SX vétsi nez +10V
max. 5 mA pfi 12V, 11 mA pfi 24V
min. 1500V (proti jakékoli jiné svorce)

7.1.3 Zapojeni svorek automatu
DOLNi RADA SVOREK HORNi RADA SVOREK
1 LB |vstup linky RS485 - vodi¢ B 13 V+  |Kladny pdl napajeni
2 LA |vstup linky RS485 - vodi¢ A 14 GND |Zaporny pol napajeni
3 GND |Zaporny pdl napajeni 15 GND |Zaporny pol napajeni
4 SY |spolecny kolektor vystupu 16 SX1 |spoleéna svorka vstupl
5 YO |emitor vystupu YO 17 X0 |bipolarni vstup X0
6 Y1 |emitor vystupu Y1 18 X1 |bipolarni vstup X1
7 Y2 |emitor vystupu Y2 19 X2 |bipolarni vstup X2
8 Y3 |emitor vystupu Y3 20 X3  |bipolarni vstup X3
9 Y4 |emitor vystupu Y4 21 X4 |bipolarni vstup X4
10 Y5 |emitor vystupu Y5 22 X5  |bipolarni vstup X5
11 Y6 |emitor vystupu Y6 23 X6  |bipolarni vstup X6
12 Y7 |emitor vystupu Y7 24 X7  |bipolarni vstup X7
7.1.4 Modifikace allY-F

Plc allY je téz dodavan v modifikaci “F”. Od zakladniho modelu se liSi pouze
moznosti softwarového prepnuti na dvojnasobnou rychlost. Je-li v jazyce Simple3
nastaven funkéni bit “TURBO” zdvojnasobi se frekvence systémovych hodin a s tim i
rychlost vykovavani instrukci i béh vSech CasovaCl. Baudova rychlost linkové

komunikace zUstava zachovana.

7.1.5

Modifikace allY-FC

Dal8i modifikace programovatelného logického automatu AllY s oznacenim
‘FC” ma oproti modifikace “F” navic zabudovan rychly Cita¢ do 10kHz spojeny se
vstupen X0 a fenerator kmitoctu 60Hz az 10kHz spojeny s vystupem Y0. Automat

Ize provozovat ve Cyfech zakladnich modech:

v'8 binarnich vstupl / 7 binarnich vystup
v'7 binarnich vstupt / 8 binarnich vystupu
v'7 binarnich vstupl / 7 binarnich vystup / rychly ¢ita¢ na vstupu X0

v'7 binarnich vstupt / 7 binarnich vystupt / generator kmito¢tu na vystupu YO
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Binarni vstup X0 je prachozi na vystup YO a proto je nelze pouzivat soucasné.
Zapojeni binarniho vstupu X0 se navic mirné liSi od zapojeni ostatnich vstupu. Z
nasledujiciho obrazku je patrné, Ze obvykly vstupni odpor 6k8 je zmenSeny na
3k3.

“ Zapojeni binarniho vstupu X0

tupni AA Cervena LED
vstupni
svorka X1 0 " 3K3
-
100n !§ vnitni obvody
. . — — automatu
spolecna gxq O

svorka

Je-li vyuzivan vystup YO nesmi byt zapojen vstup X0. V opacném pfipadé je
uroven na vystupu YO rovna logickému souctu nastavené hodnoty YO a logické
urovné na vstupu XO0.

Chceme-li naopak vyuzivat vstup X0 je nutné si uvédomit, Ze uroven na vystupu
YO0 sleduje vstup X0 a proto je vhodné vystup radéji nepfipojovat. V uZivatelském
programu je pfitom nepfipustné vyuzivat vystup YO, respektive nastavovat ho do
logické 1. To ma totiz za nasledek, Ze je tato hodnota pfepsana i na vstup X0
nezavisle na tom, jaka skute€na uroven je na vstup pfivedena. Jinak feceno
hodnota vstupu X0, tak jak je zpracovavana uzivatelskym programem je logickym
souctem skuteCné logické urovné na vstupu X0 a nastavené hodnoty proménné
YO.

Zvlastni postaveni pfi programovani automatu AllY-FC ma proménna Y8. K té
sice nepfislusi Zzadny fyzicky binarni vystup, ale slouzi jako pfepinac€ pro pfipo-
jeni generatoru kmito¢tu na vystup YO. Chceme-li tedy vyuzivat vestavény
generator, je tfeba nastavit proménnou Y8. Stav proménné YO se v tomto
pfipadé na pfislusném vystupu neprojevi. | v tomto pfipadé plati, Ze neni vhodné
zapojovat vstup X0, pokud jeho uroven nechceme logicky scCitat s vystupem
generatoru. Na vystupu YO je generovan signal se stfidou 1:1 a o kmitoctu
daném vztahem:

¢ . 2764800
°UT " (65536-00)

Kde OO0 je hodota zapsana do proménné OO0. Teoreticky je tedy mozno nastavit
kmitoCet vystupniho signalu v mezich 42Hz az 2.76MHz, horni hranice je vSak
limitovana prenosovymi vlastnostmi vystupnich opto¢lenu, proto je vhodné
pocitat s mezni frekvenci 10KHz. Pokud je provozovan automat v “turbo” médu,
je nutné si uvédomit, ze i vysledna generovana vystupni frekvence bude
dvojnasobna.
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Rychly ¢ita€ je pfipojen na binarni vstup X0 a pfi jeho vyuzivani plati stejné
zasady jako pfi pouzivani vstupu X0, tedy nedoporuCuje se vyuzivat souCasné
vystup YO ani nelze pouzivat vystupni generator, proménna Y8 musi byt tedy
vynulovana. K zachytavani stavu rychlého &itade slouzi proménna O1. Citag &ita
vzdy nahoru a po dosazeni plné hodnoty proménné typu word tedy 65535 se
nuluje. Do proménné O1 je mozno téz zapisovat z uzivatelského programu a
Citani poté probiha dale od této zapsané hodnoty. Zapis do CitaCe i vycitani z néj
probiha spolecné se zapisem na ostatni periferie, tedy vzdy na konci programové
smyCky, coZz znamena, Zze béhem béhu programové smyCky se hodnota
proménné OO0 neméni, i kdyz Cita€ mezi tim na pozadi Cita.

K snazSimu pochopeni logiky zapojeni vstupu XO vystupu YO generatoru
kmitoc¢tu a rychlého &itaCe muze poslouzit nasledujici obrazek.

Logika obsuhy vstupu X0 a vystupu YO

IN_X0 O 1
vstupni o O OUT_ YO
svorka /I/O— vystupni
|—0 svorka
Generator Y0 Y8 X0 Citaé
(00) (01)

vnirni logika automatu
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8 Kompaktni Fidici stanice rady PP

Kompaktni Fidici stanice fady PP jsou prvky automatizacnich fidicich systém
vyrabénych firmou HYPEL vhodné predevSim pro stfedni aplikace, kde v sobé
stanice zahrnuji vSechny fidici i ovladaci funkce. Vyuzivany jsou pfedevsSim k fizeni
kotelen, vzduchotechnik, stroji atd... a to vétSinou bez potfeby dalSich programova-
telnych logickych automatu. Samostatna kompaktni stanice PP je sama o sobé jiz
velmi komplexni prostfedek automatizace, sdruzujici v sobé:

Ridici mikropogitad

Sadu periferii (dle typu)
Zobrazovaci jednotku (displej)
Uzivatelskou klavesnici

AN NI NN

8.1 Vlastnosti stanic

V8echny typy stanic z fady PP maji shodné mechanické provedeni a podobny
vzhled. Obsahuji vzdy naprosto stejny mikropocita¢, maji shodnou a shodné ovlada-
nou klavesnici i display. Jednotlivi pfedstavitelé Ffady se tedy liSi pouze sadou perife-
rii jiz jsou vybaveni.
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8.1.1 Jednotlive typy dle periferii

Rada “PP” vychazi z hlediska periferii z programovatelnych logickych automatt
fady “A”. Z hlediska vnéjSich vlastnosti jsou kompaktni stanice “PP” vlastné PLC “A”
doplnéné o terminalvou Cast, tedy o displej a klavesnici. Z toho vyplyva i nasledujici
prehled vyrabénych typu. Prvni tfi uvedené typy jsou preferované, tedy sériové
vyrabéné. Dva typy doplhkové se vyrabéji na objednavku a jejich podrobny popis
neni soucasti této publikace.

Typ stanice | Digitalni vstupy | Digitalni vystupy | Analogové vstupy | Analogové vystupy
PP3 10 x bipolarni 10 x tranzistorovy 2 x 0~20mA 2 x 0~20mA / 0~10V
PP6 8 x bipolarni 15 x tranzistorovy 6 x RTD 1 x 0~20mA / 0~10V
PP8 16 x bipolarni 15 x tranzistorovy zadné zadné
PP4 10 x bipolarni 8 x releovy 2 x 0~20mA Zadné
PP7 8 x bipolarni 10 x tranzistorovy Zadné Zadné

Povaha periferii, zapojeni svorek, rozmisténi a vyznam indika¢nich LED jsou zcela
schodné vzdy s prislusnym typem z fady “A” a je mozné se tedy fidit jiZ uvedenym
popisem fady “A”.

8.1.2 Mechanické provedeni

Z obrazku je patrné provedeni ¢elniho panelu i "zadni" periferni ¢asti. Membra-
nova klavesnice je pfipevnéna k hlinikovému panelu o sile 3.5 mm. Do tohoto panelu
jsou zapustény ocelové svorniky M4 o délce 16 mm. K panelu je téZ uchycena
krabicka obsahujici elektroniku mikropocitaCe. KrabiCka je robustni konstrukce z
tvrdého Cerného plastu, sklada se ze dvou krytl pfipevnénych k panelu Ctyfmi
Srouby M4. Do horniho krytu krabi¢ky je vestavéna elektronika periferii. Horni kryt je
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opatfen prlifezy pro svorkovnice. Svorkovnice obsahuje 2 x 18 svorek s klecovymi
kontakty s rozteCi 3.5 mm. Do zahloubeni horniho krytu je zasazen informacni Stitek,
ktery je rlzny podle typu stanice a oznacuje vyznam jednotlivych svorek pro pfipo-
jeni periferii a napajeciho napéti. V informaénim S&titku je 2 x 12 prlzord pro
indikacni LED. V bocni strané dolniho krytu je otvor pro propojovaci konektor
CANNON9M.

8.1.3 Napajeni stanice

Pohled
F1 |z| zepiedu
o F2 nexro
e L JL> J roneron
- DR
(1) 2])[3](4](5]6]
71 81[9][ 0][. J[+-] |ESC|ENT
200
Pohled - 184 s
zezadu Pohled .
'~ : -
. N _
[ KONEKTOR
3 g RS485 -
L J —
O O-‘ /
0 svorniky M4 x 16

Automaty se napajeji stejnosmérnym napétim od 12 do 30 V. Pfesna velikost
napéti neni kriticka. Stanice maji vlastni spinany stabilizator, generujici napéti pro
vnitini obvody. Stanice monitoruji vstupni napéti a jsou schopny zastavit program a
deaktivovat vystupy, pokud velikost vstupniho napajeciho napéti klesne pod hranici
zhruba 10.5-11 V.
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Napdjeci svorky jsou na stanicich oznacovany jako GND (zem napajeni) a V+
(kladny pol napajeni). Vzhledem k tomu, ze stanice je napajen pfes spinany stabili-
zator, je tfeba pocitat s tim, Ze pfi niz8im napajecim napéti je odbér proudu vysSi a
se zvySujicim se napajecim napéti se snizuje. Odbér proudu zavisi mimo jiné i na
typu stanice a rovnéz na stavu, ve kterém se stanice momentalné nachazi. V nasle-
dujici tabulce jsou uvedeny orientacni hodnoty odbéru proudu pro napajeci napéti 12
a 24V obecné pro kompaktni fidici stanice fady A.

Odbér stanic fady PP z napajeciho zdroje napajeni 12V | napajeni 24V

typ. max. typ. max.

Zakladni odbér stanic s vypnutymi vystupy bez komunikace 140 170 100 130
Maximalni odbér (automat v nejnepfiznivéjSim stavu) 160 200 130 170
Priristek odbéru pfi galvanickém oddéleni linky (modifikace “G”) 30 60 20 40

814 Klimaticka odolnost

Provozni teplota pro spravnou funkci stanic je od 0°C do 70°C. Rozsah provoz-
nich teplot pro garantovanou pfesnost analogovych vstupl a vystupu je 0°C az 50°C.
Relativni vihkost by neméla dlouhodobé pfesahovat 90%. Rozsah skladovacich
teplot je -25°C az +70°C, relativni vlhkost max. 90%. P¥i teplotach pod 5°C je tfeba
pocitat s mirnym snizenim kontrastu zobrazovanych znak( na LCD displeji.
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9 Terminaly rady “T”

Programovatelné terminaly fady “T” jsou svym provedenim, zakladnimi
funkcemi i parametry velmi podobné stanicim fady “PP”. Jelikoz jsou jednotlivy
predstavitelé této fady podstatné skromnéji vybaveni periferiemi, jsou spiSe predur-
Ceny pro aplikace, v kterych spolupracuji s programovatelnymi logickymi automaty
ve vétSim Fidicim systému. Nebo naopak jsou ureny pro aplikace s nepatrnymi
naroky na vybavenost periferiemi.

o

9.1 Vlastnosti terminalu

VSechny typy terminall z fady T maji shodné mechanické provedeni a podobny
vzhled. Obsahuji vzdy naprosto stejny mikropocita¢, maji shodnou a shodné ovlada-
nou klavesnici. Jednotlivi pfedstavitelé fady se tedy liSi pouze sadou periferii jiz jsou
vybaveni &i velikosti displeje. Zakladni pozadavky na napdjeni a klimaticka odolnost
jsou shodné se stanicemi fady PP.

9.1.1 Mechanické provedeni

Celni panel terminalu je shodny s provedenim u stanic PP. Oproti t&mto stani-
cim chybi zadni panel. Svorkovnice je umisténa z boku terminalu, tak jak je patrné z
nasledujiciho obrazku. Umisténi konektoru linky RS485 je shodné se stanicemi PP.

184 50
165 16
O O
( A
i Om(
B
=
3 S SVORKOVNICE o I
- — KONEKTOR o D
RS485 D
_ — =
Ox(
_ ),
O 0‘
200 svorniky M4 x 16
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9.2 Jednotlivé typy dle periferii

Jak jiz bylo uvedeno liSi se jednotlivé terminaly fady “T” jednak sadou periferii
jednak typem displeje. Typ T3L nema zadné periferie a jeho pouziti vzdy vyzaduje
soucinnost s programovatelnym logickym automatem. Kromé dvou typu LC displej

jsou terminaly vybavovany téz Sestimistnym sedmi segmentovym LED displejem.

Typ termindlu | Digitalni vstupy | Digitalni vystupy | Analogové vstupy | Velikost displeje
T2 4 x bipolarni 2 x tranzistorovy | Zadné 2 x 16 znaku LCD
T2A 2 x bipolarni 2 x tranzistorovy | 2 x 0~20mA 2 x 16 znaku LCD
T2AA zadné 2 x tranzistorovy | 4 x 0~20mA 2 x 16 znakta LCD
T3L Zadné Zzadné Zadné 4 x 20 znaku LCD
T3 4 x bipolarni 2 x tranzistorovy | zadné 4 x 20 znak( LCD
T3A 2 X bipolarni 2 x tranzistorovy | 2 x 0~20mA 4 x 20 znak LCD
T3AA Zadné 2 x tranzistorovy | 4 x 0~20mA 4 x 20 znak LCD
T3L-LED Zadné zadné Zadné 6 x 7 segmentt LED
T3-LED 4 x bipolarni 2 x tranzistorovy | Zadné 6 x 7 segmentt LED
T3A-LED 2 X bipolarni 2 x tranzistorovy | 2 x 0~20mA 6 x 7 segmentt LED
T3AA-LED Zadné 2 x tranzistorovy | 4 x 0~20mA 6 x 7 segmentt LED

Zapojeni svorek

Svorkovnice pouzité u terminall( fady T jsou konektorové s klecovymi kontakty
s rozte€i svorek 5Smm. U terminalu T3L je pouzita svorkovnice s dvéma svorkami, u
ostatnich typu s deseti svorkami.

T2, T3, T3-LED

POPIS SVOREK POHLED NA SVORKOVNICI
1 V+ |POWER - kladny pdl napajeni
2 | GND |POWER - zem napéjeni
3 | X3 |bipolarni vstup X3
4 | X2 |bipolarni vstup X2 0 3 8 7 & 5 4 3 2 1
5| X1 |bipolarni vstup X1
6 | X0 |bipolarni vstup X0 H H H H H H H H H H
7 | SX |spole¢na svorka vstupl X0-X3
8 | Y1 |emitorvystupu Y1
9| YO0 |emitorvystupu YO
10| SY |spolecny kolektor vystupt Y0-Y1
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T2A, T3A, T3A-LED

POPIS SVOREK POHLED NA SVORKOVNICI

1 V+ |POWER - kladny pdl napajeni
2 | GND [POWER - zem napajeni
3 1 |analogovy vstup I1
4 10 |analogovy vstup 10
govy P 10 q 8 17 B 3 4 3 2 1
5| X1 |bipolarni vstup X1
550 Topor ot o ] o
7 | SX |spoleéna svorka vstupu X0-X3
8 | Y1 |emitorvystupu Y1
9| YO |emitorvystupu YO
10| SY |spolecny kolektor vystupl YO-Y1
T2AA, T3AA, T3AA-LED
POPIS SVOREK POHLED NA SVORKOVNICI
1 V+ |POWER - kladny pdl napajeni
2 | GND POWER - zem napéjeni
3 I3 |analogovy vstup 13
4 12 |analogovy vstup 12
govy P 10 i 8 7 B 3 4 3 2 1
5 1 |analogovy vstup I1
6 | 10 |analogovy vstup 10 HHHHHMHHMH
7 | SX |spolecna svorka vstupl X0-X3
8 | Y1 |emitor vystupu Y1
9 | YO0 | emitorvystupu YO
10| SY |spole¢ny kolektor vystupt YO-Y1
T3L, T3L-LED
POPIS SVOREK POHLED NA SVORKOVNICI
1 V+ |POWER - kladny pdl napajeni
2 | GND

POWER - zem napajeni @ H
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10 Sit'ové prostredky

Ridici systémy HYPEL jsou koncipovany jako decentralizované, tedy v$echny
prvky systému jsou schopny pracovat v siti. VSechny Fidici prvky HYPEL komunikuji
po sbérnici standardu RS-485. Proto je rodina automatizacnich prostfedkd HYPEL
doplnéna i prvky vhodné k pouziti v téchto sitich. Jsou to tyto prvky:

Servisni pfevodnik RS232/RS485 PCA2
Pfevodnik RS232/RS485 Link1
Programovatelny opakova¢ RS485 GREP
Programovatelny linkovy konvertor RoutPro

ASANENRN

10.1  Prevodnik RS232/RS485 PCA1

PCA1 je servisni prevodnik RS232/RS485
ureny predevSim pro zavadéni uZivatelskych
programu do  programovatelnych  logickych
automatd HYPEL. Prevodnik je pochopitelné
mozné pouzit i v jinych aplikacich, je vSak nutné si
uvédomit, Ze se jedna o pfevodnik servisni, ktery
neni galvanicky oddéleny a vybaveny nalezitymi
ochrannymi obvody tak, aby mohl byt pouzit k
trvalému a bezpeCnému pfenosu dat v prumyslo-
| vém prostfedi. Smér prenosu prevodniku je fizen
signalem RTS. Pfevodnik muize byt napajen bud
externé pres konektor CANNON9 nebo pfimo z
portu RS232 osobniho pocitace. V tomto pripadé
je nutné aby byl béhem komunikace signal DTR v
aktivnim stavu. Pfi napajeni prevodniku timto
zpusobem neni funkce zaru€ena pro rozhrani
RS232 kteréhokoliv osobniho pocitace, v naprosté vétSiné pfipadl vSak pracuje
prevodnik bezchybné.
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10.1.1

Zapojeni konektort

Zapojeni konektoru RS232
prevodniku PCA1
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RS232 - CANNON 25 RS485 - CANNON 9
pin | signal popis pin | signal popis
2 TxD vysilana data 9 VCC externi napajeni
3 RxD pfijimana data 3 A linka RS 485 - neinvertujici
4 RTS otevreni vysilaCe 5 GND zem
7 GND zem 8 B linka RS485 - invertujici
20 | DTR | napajeni pfevodniku

Zapojeni konektoru RS485
prevodniku PCA1

(llll}
é%”

10.1.2

Zakladni technické udaje

AN N NN

Maximalni pfenosova rychlost

Externi napdjeci napéti

Pripustné prepéti na lince RS485

Pfipustné urovné RS232

Délka kabelu prfevodniku

115 200 Bd
+5V ~ +12V
-7V ~ +12V
-13V ~+13V

cca 250cm
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10.2 Prevodnik RS232/RS485 LINK1

LINK1 je pfevodnik RS232/RS485
pouzitelny i v naro€ném prumyslovém
prostfedi. Linka RS485 je u tohoto pfevod-
niku galvanicky oddélena od napajeciho
zdroje, a to s vysokou izolaéni pevnosti,
extrémné nizkou izolacni kapacitou a velmi
vysokym potlacenim souhlasného impuls-
niho ruSeni. Linka je vybavena ucinnymi
ochranami proti prepéti. Smér prenosu
pfevodniku je fizen signalem RTS, ale maze
byt samozfejmé fizen libovolnym signalem
na urovni RS232, zalezi pouze na pfipojeni
k rozhrani pocitae. Pfevodnik se napaji
externé sitovym napajeCem. Jelikoz ma
prfevodnik vlastni spinany stabilizator je
mozné ho napajet v Sirokém rozsahu napéti,
coz usnadnuje vybér vhodného sitového

napajecCe. Signaly sbérnic RS232 i RS485 je mozné pfivést bud pres konektory
CANNONS9 nebo pres konektorovou svorkovnici s rozte¢i 5mm. Pres tuto svorkovnici
Ize pfevodnik téZ napajet. Konektorova svorkovnice neni standardni soucasti zafize-
ni. Na piny konektoru CANNONS9 sbérnice RS485 i na svorkovnici jsou téz vyvedeny
zakonCovaci odpory, takze je mozno standardni zakonceni linky provést pouhym
propojenim svorek, respektive pini konektoru. Mechanické provedeni prevodniku
umozriuje jeho montaz na listu DIN35 i pouziti jako pfevodniku “na stal”.

10.2.1  Zapojeni konektort a svorkovnice

RS232 - CANNON 9 RS485 - CANNON 9
pin | signal popis pin | signal popis
2 TxD vysilana data 1 PD Pull-Down rezistor
3 RxD pfijimana data A linka RS 485 - neinvertujici
8 RTS otevreni vysilate 4,57 SH Shield
5 GND zem 8 B linka RS485 - invertujici
6 PU Pull-Up rezistor
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Zapojeni konektoru RS232 Zapojeni konektoru RS485
prevodniku LINK1 prevodniku LINK1
1 )
%(ET 5 e eSEER
8 -—:: 8| , 1 AD
RIS [« & &> RN
BN . €
ZAPOJENI SVOREK
1 PD Pull-Down rezistor
2 | LB linka RS485 - vodi¢ B
3 | LB linka RS485 - vodi¢ B
4 | LA linka RS485 - vodi¢ A
5 | LA linka RS485 - vodi¢ A
6 PU Pull-Up rezistor
7 | SH Shield
8 | RTS otevreni vysilaCe
9 | TxD vysilana data
10 | RxD pfijimana data
11 | GND zem napajeni
12 | PWR napajeci napéti
10.2.2 Zakladni technické udaje
v' Maximalni pfenosova rychlost 115 200 Bd
v Napdjeci napéti +7V ~ +30V
v' lzolaéni napéti >1500 VAC
v' lzolaéni kapacita <20pF
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10.3 Programovatelny opakova¢ GREP485

Opakova¢ GREP485 je diky svym vlastnos-
vych aplikacich. Obé linky RS485 jsou rovnocenné,
galvanicky oddélené od napajeciho zdroje i navza-
jem, ochranéné proti prfepéti a propojenim na
svorkovnici je Ize impedancné zakoncit. Opakovacd
je vybaven indikacnimi LED, které informuji o
aktivité na linkach a sméru pfenosu. Smér prfenosu
je fizen automaticky s programové nastavitelnou
dobou “klidu na lince”. Programovani opakovace se
provadi po lince RS485 po pfipojeni napajeciho
napéti a je zabezpeCeno dlouhym sekvencnim
kédem, naprogramované parametry jsou uloZeny v
paméti EEPROM. Opakovac€ je dodavan se softwa-
rovym nastrojem pro nastavovani jeho pfenosovych
parametru.

10.3.1  Zakladni technické udaje

Maximalni pfenosova rychlost 57 600 Bd

Izola¢ni kapacita <20pF

Vysoké potlaCeni souhlasného ruseni
Ochrany obou linek proti pfepéti
Programovatelné fizeni sméru pfenosu

Izolaéni pevnost galvanického oddéléni 1500VAC

AN N NN NN N N N

Rozsah napajecich napéti 10V~35V, napajeci proud <100mA
Vestavéné zakonCovaci odpory

Konektorové svorkovnice rozte¢ 5mm, prirez vodicl 2.5 mm?
Provedeni na listu DIN35, robustni konstrukce, kryti IP55
Rozméry 65 x 125 mm x 52 mm , hmotnost 150 g

10.3.2 Urc€eni opakovace

Pouziti opakovate RS485 se nabizi ve dvou zakladnich situacich. Pfedev§im
je to v pfipadé nutnosti pfenosu sériovych dat na urovni RS485 na velké vzdalenosti.
Maximalni bezpe€na délka pfenosoveho vedeni je dana zejména pouzitou baudovou
komunikaéni rychlosti. Napfiklad pfi pfenosové rychlosti 19200 baud by neméla byt
délka vedeni delSi nez 1200m. Jsme-li nuceni pfenaset data na vzdalenost delsi je
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vhodné pouzit opakovac. Pouziti opakovace Ize ale doporudit i v situaci, kdy se
nejedna o pfenos na velké vzdalenosti, ale kdy je tfeba komunikacni linku galvanicky
oddélit od napajecich zdrojd, tedy v pfipadé, ze dana komunikujici stanice neni timto
oddélenim sama vybavena.

10.3.3  Popis funkce

Vigvivs

ukolem logiky opakovace spravné urcit smér prfenosu dat. Principialné nemuze
opakovac korektné pracovat zcela univerzalné, to znamena nezavisle na pfenosové
rychlosti a komunikacnim protokolu. Pro spravnou funkci je tedy nutné opakovac
pfed instalaci fadné nakonfigurovat, coZz znamena nastavit ¢as “klidu na lince”.
Nakonfigurovany opakovac je po zapnuti napajeciho napéti ve stavu, kdy jsou
vysilaCe obou linek odpojeny, tedy ¢eka na pfijem dat z obou linek. Pokud se napfi-
klad na lince 1 objevi jako prvni stav logické nuly, je okamzité aktivovan vysilac linky
2 a data jsou pfenasena ve sméru Linka1 -> Linka2. Pokud stav na lince 1 pfejde do
urovneé logické jedniCky neznamena to Ze je vysilac linky 2 okamzité odpojen, ale je
zahajeno C¢asovani doby “klidu na lince”. Pokud se po tuto dobu znovu neobjevi na
lince 1 stav logické nuly, pfechazi opakovacC do vychoziho stavu, tj. odpoji se oba
vysilaCe. Jelikoz jsou obé linky rovnocenné, funguje vSe samoziejmé stejné i v
pfipadé pfenosu opaénym smérem.

10.3.4  Konfigurace opakovace

Jak jiz bylo fe€eno je spravna funkce opakovace zavisla na vhodném nastaveni
doby “klidu na lince”, které musi odpovidat dané komunikacni rychlosti a pouZzitému
komunikaénimu protokolu. Pokud by byla nastavena doba klidu na lince nulova
opakovacC by sice fungoval zdanlivé univerzalné, ale velmi nespolehlivé. Vysila¢ by
byl totiz pfipojen pouze pro stav logické nuly a logicka jedni¢ka by byla vlastné
nahrazena tretim stavem coz by vedlo k vysoké chybovosti pfenosu zvlasté pfi
vySSich komunikacnich rychlostech a pfi velké prenosové vzdalenosti. Vhodné je
nastavit dobu klidu na lince na co nejdelSi ¢as odpovidajici minimalni prodlevé mezi
jednotlivymi ramci komunikacniho protokolu. Neni-li u danného komunikaéniho
protokolu tato prodleva definovana, je jistym feSenim nastavit ¢as klidu na lince jako
Sitku jednoho bitu pro danou baudovou rychlost nebo lépe alespori délku stop bitu.

Vlastni nastaveni uvedeného Casu se provadi pomoci softwarového nastroje
“Greset” jez je souCasti dodavky. Opakovac¢ se svou linkou 2 pfipoji pfes rozhrani
RS485 k osobnimu pocitaCi, napajeci zdroj zUstane zatim vypnut a spusti se
program Grepset. Po zadani pozadovaného ¢asu klidu na lince se zapne napajeci
napéti a do 5 sekund je tfeba spustit pfenos konfiguracni sekvence. Pokud je pfijat
opakovaCem spravné zabezpecCovaci kdd je nastaveny Cas uloZzen do EEPROM a
dale pouzivan jako nastavena doba “klidu na lince”.
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11 Prevodnik RoutPro

Programovatelny pfevodnik RoutPro je
urcen k propojeni sité slozené s automatizacnich
prostiedkll HYPEL se zafizenimi, které komuni-
kuji po sbérnici RS232 libovovolnym znakovym
protokolem, napfiklad s osobnim pocitaCem,
tiskarnou, méricimi pfevodniky atd...

Komunikacni pfevodnik RoutPro je z
hlediska programovani i pfipojeni do sité RS485
zcela shodny s programovatelnymi logickymi
automaty HYPEL. Jeho obsluzny program se téz
vytvari v jazyce Simple3 a pfevodnik muze byt
dodavan ve vSech modifikacich obviklych u PLC,
t. s obvodem realného Casu, zalohovanymi
pamétmi dat atd... Pfevodnik RoutPro téz
podporuje funkci “TURBQO” jako u PLC AnneX-F.
Galvanické oddéleni linky RS485 je souclasti
zakladni konfigurace. Od PLC se tedy pfevodnik
RoutPro liSi pouze tim, Ze nedisponuje zadnou sadou periférii obvyklych u PLC a
misto toho je vybaven druhou sériovou linkou RS232, ktera se v uzivatelském
programu v jazyce Simple3 obsluhuje opét jako periferie. UZivatelsky program v
jazyce Simple3 muze zaijistit po lince RS232 vysilani a pfijimani jednotlivych znaki
nebo ramcl o celkové délce do 16 bytd. Baudova komunikacni rychlost je progra-
moveé meénitelna v standardnich hodnotach od 1200Bd do 115200Bd (respektive
230400Bd v “TURBOQO” modu). Znaky jsou prenaseny osmi datovymi bity s jednim
startbitem, dvéma stopbity a bez parity. Pfevodnik je proveden tak, aby ho bylo
mozno pouzit k montazi na listu DIN35, ¢i jako pfevodnik “na stul”. Proto je RoutPro
pfipraven pro pfipojeni linky 485 jak prostfednictvim konektorové svorkovnice tak
konektoru Cannon9M. Linka RS232 se vzdy pfipojuje konektorem Cannon9M.

11.1.1  Zakladni parametry

Napajeci napéti : 12 az 30V
Odbér ze zdroje : 50 az 110mA
Izola¢ni napéti RS485 : 1500V
Rozsah pracovnich teplot : -5°C ~75°C
Sitka : 65 mm
Vyska : 125 mm
Hloubka : 42 mm
Hmotnost : 300 g
RozteC svorek : 5 mm
Prifez vodice : 2.5 mm?
Kryti : IP55
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11.1.2 Zapojeni svorek a konektort

SVORKY KONEKTOROVE SVORKOVNICE

CiSLOVANi SVOREK SVORKOVNICE

LB |vstup linky RS485 - vodi¢ B

LA |vstup linky RS485 - vodi¢ A

SH |“Shield” linky RS485

PD |vyvod Pull-Down rezistoru 2kQ

LB |vstup linky RS485 - vodi¢ B
LA |vstup linky RS485 - vodi¢ A
PU |vyvod Pull-Up rezistoru 2kQ
LB |vstup linky RS485 - vodi¢ B

OO (N[O |~ W[IN|-~

TR |vyvod zakon&ovaciho odporu 120Q

10 | GND |zem napéjeciho napéti
11 | GND |zem napéjeciho napéti

12 | PWR |napajeci napéti

]l

RS232 - CANNON 9M RS485 - CANNON 9M
pin signal popis pin signal popis
3 TxD vysilana data 3 A linka RS 485 - neinvertujici
2 RxD pfijimana data 5 SH shield
5 GND zem 8 B linka RS485 - invertujici

Zapojeni konektoru RS232

6
52
T
9

(llll}
rrrre

Zapojeni konektoru RS485

_6
7

oot
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11.1.3 Programovani pfevodniku RoutPro

Jak bylo jiz fe€eno prevodnik RoutPro se programuje stejné jako vSechna PLC
HYPEL, to je v jazyce SIMPLE3. Aby byla zachovana jista kompatibilata s PLC s
hlediska jazyka SIMPLES, je sériova linka RS232 obsluhovana pfistupem k promén-
nym typu “I” a “O”, které jsou u PLC obvykle vyuzivany jako reprezentace analogo-
vych vstupl a vystupl. Protoze se jedna o proménné typu word a komunikace po
lince RS485 probiha po bytech je tfeba s témito proménymi pracovat v rozsahu
hodnot pouze 0 az 255. Proménné 10 az 131 funguiji jako dvatficetiuroviiova vstupni
fronta a obdobné proménné OO0 az O15 reprezentuji Setnactiuroviiovou vystupni
frontu. Proména 016 je ukazovatko na vystupni frontu (dale TxPointer), O17 ukazo-
vatko na vstupni frontu (dale RxPointer) a proména O18 slouzi k nastaveni komuni-
kacni rychlosti sériové linky RS232.

Obsluha vystupni fronty

Je-li vystupni fronta prazdna, tj. vSechny pozadované znaKky jiz byly odeslany je
obsah TxPointeru (proménné O16) nulovy. Nastavime-li TxPointer napfiklad na
hodnotu jedna je na linku RS232 vyslan znak z proménné OO0 a poté je TxPointer
vynulovan. ZapiSeme-li do TxPointeru napfiklad Cislo 5, jsou postupné na linku
posilany znaky z proménych O4, O3, O2, O1 a O0. Po odeslani kazdého znaku je
automaticky obsah TxPointeru zmenSen o jednu, takZe vzdy informuje o poctu
znaku, které jesté zbyva odeslat. Chceme-li napfiklad po RS232 poslat vzdy kazdou
sekundu fetézec “Ahoj ”, provedeme to takto:

if reset then
TO=0, TENO,; TPAO;

04="A";
03="h"';
02="o"';
o1='3"';
oo=" "';
reset';
endif

if TO>=1 then T0=0; 016=5; endif

end

Obsluha vstupni fronty

Je-li vstupni fronta prazdna, tj. nebyl pfijat zadny znak je obsah RxPointeru
(proménné 017) nulovy. P¥i pfijeti jednoho znaku je tento zapsan do proméné 10 a
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obsah RxPointeru je zvétSen na Cislo 1. DalSi pfijaty znak se pfepiSe do |1 a RxPoin-
ter je opét zvétSen o jednu a tak dale... RxPointer tedy vzdy ukazuje na posledni
aktualné pfijaty byte. Je-li pfijimaci fronta plna, tj. RxPointer je roven 32 a je-li pfijat
dalSi znak, RxPointer se nastavi na 1 a vstupni fronta se zacina prepisovat. Vstupni
buffer je tedy kruhovy. RxPointer Ize samoziejmé pfepisovat z uzivatelského progra-
mu. Chceme-li napfiklad ¢ekat na pfijeti péti znaku a poté je vratit v opacném poradi
provedeme to takto:

00=I0;

01=I1;

02=12;

03=I3;

04=14;

if 017=5 then 017=0; 016=5;
endif

end

Nastaveni komunikacni rychlosti

Po resetu prfevodniku je v proménné O18 hodnota 4 coz odpovida nastaveni
komunikaéni rychlosti 19200Bd. Chceme-li tuto rychlost zménit je tfeba zapsat do
proménné O18 prislusSnou hodnotu dle nasledujici tabulky. Jelikoz prevodnik
RoutPro podporuje funkci “TURBO”, projevi se nastaveni pfislusného funkéniho bitu
téz zdvojnasobenim komunikacéni rychlosti po sbérnici RS232, coz je také zohled-
néno v nasledujici tabulce. Pfevodnik RoutPro je schopen pfijmout a odeslat
maximalné jeden znak za milisekundu, coz je tfeba brat v uvahu zvlasté pfi nastave-
nych vyS8Sich komunikacnich rychlostech. V moédu “TURBO” je tato rychlost dvojna-
sobna, tedy maximalné jeden byte za 500 mikrosekund.

Nastaveni “TURBQO” | K6d komunikacni rychlosti | Komunikaéni rychlost [Bd]
1200
2 400
4 800
9600
19 200
38 400
57 600
115 200
2 400
4 800
9600
19 200
38 400
57 600
115 200
230 400

DA A Al aAaI000|0I0|0|0|0

NOOA|R|WIN| =2 |ONOOO|BR|WINI—~ O
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Doporucena definice symbolii

Jak jiz bylo uvedeno, jsou k obsluze linky RS232 u pfevodniku RoutPro vyuzity
proméné typu “I” a "O”, u PLC bézné rezervované pro praci s analogovymi vstupy a
vystupy. Tento pfistup je volen z dlivodu jisté logické homogenity jazyka Simple3 u
néhoz by zavadéni dalSich specialnich funkénich proménnych vyuzitelnych pravé
pro jeden typ zafizeni bylo znacné nesystémové. Aby bylo mozné zprehlednit
programovani prevodniku RoutPro a zapis zdrojového textu ucinit CitelnéjSim, lze
doporucit v uzivatelském programu proveést pfedefinovani proménnych a symbolu
vazicich se pravé k obsluze linky RS232, a to napfiklad takto:

var

// Promenne vazici se k RS232

I0 # RxBuffer : array[31] of word;
00 # TxBuffer : array[l5] of word;
0l6 # TxPointer : word;

017 # RxPointer : word;

018 # BaudRate : word;

end

symbol

// kody baudovych rychlosti

1 Bd2400;

Bd4800;

Bd9600;

Bd19200;

Bd38400;

Bd57600;

Bd115200;

oUW N
e e S S o e e

end
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Zpfehlednéni zapisu pfi pouziti uvedenych deklaraci ukazuje nasledujici

priklad. Po resetu je nejdfive vyslan na linku fetézec “HYPEL ”. Dale se Ceka na
prijeti znaku z linky a vraci se zpét po lince jeho ASSCI kéd a to ve tfech znacich
oddélenych mezerou.

var

// Promenne vazici se k RS232

I0 # RxBuffer array[31] of word;

00 # TxBuffer array[1l5] of word;

0l6 # TxPointer word;

017 # RxPointer word;

018 # BaudRate : word; L

end

symbol

1 # Bd2400;

2 # Bd4800;

3 # BdA9600;

4 # Bd19200;
5 # BdA38400;
6 # Bd57600;
7 # BdA115200;
end

Procedure SendASSCI (cislo:word)
// cilo v ASSCI kodu na RS232
var Desitky:word; end
Desitky=cislo/10;

TxBuffer[1l]=

// retezec "HYPEL "
BaudRate=Bd115200;
TxBuffer[5]="'H';

[
TxBuffer[4]='Y";
TxBuffer[3]='P';
TxBuffer[2]='E';
TxBuffer[l]= 'L'-
TxBuffer[0]=" ';
TxPointer=6;
reset';
endif

if RxPointer>0 then
RxPointer=0;

SendASSCI (RxBuffer([0]) ;
endif

end

(cislo-Desitky*10) +48;

// Procedura posle trojciferne

// Tady se ulozi jednotky v ASSCI

TxBuffer[3]=cislo/100;
TxBuffer[2]=(Desitky- (TxBuffer[3]*10))+48;
TxBuffer[3]= xBuffer[3]+48;

TxBuffer[0]=" ';

TxPointer=4; // Vyslou se tri znaky
return

if reset then // Po resetu se na linku posle

// Nastaveni komunikacni rychlosti
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